OBSAH

e

SEZNAM POUZITEHO ZNACEN.......ooiviiiiiiiiniiiiiie i3
EEVEONEY oo s A T N R A B O R T T RS MR 7
ZAKLADNI SPECIFIKACE RESENE OBLASTL.....occcooviniiiniiieniiaininien, 8
2.1, Popis bioplynove stanice Pust&ov......c.iiciiiiiiiminmniiii i s 8
2.2, [Hlayni zZamerpralehtn st
RESENi PROBLEMATIKY VYVOJE TECHNOLOGIE.....................oi. 10
FLEXIBILNIHO SYSTEMU
3.1.  Vstupni analyza dat primarniho energetického zdroje.......coooooviiiiinnnn 10
3.2, Zakladni popis technologie Flexibilniho systému.......coooiiiinni. 11
TEPELNE BILANCNTI VVPOCET s oivsiosinadomt e iy 12
4.1.  Tepelné bilanéni vypocet obéhu Flexibilniho systému, specifikace..............12
parametru v uzlovych bodech
ANALYTICKY MODEL VYPAROVANI KAPALINOVYCH............ocoo.. 13
ELEMENTU V PROSTREDI PAROVZDUCHOVE
SMESI KOMPRIMOVANEHO VZDUCHU
5.1, Zakladni popis feSencho problému............o 13
5.1.1.  Hlavni charakteristika rozpraSovaci trysky......oooeioriiiinniiiiiinn 15
51001, Tlakové trysky (Zakladni charakteristika). .o..oooviiiiniiiiiiiinans 16
5.1.1.2. Dvoulatkoveé trysky (Zakladni charakteristika).......coooviinininnns 16
5.1.2.  Charakteristika mezni vrstvy kapalinového elementu. i 1 7
5.2. Metodika matematického popisu pfenosu teplaa hmoty.....oooovviiiiinin 18
5.2.1. Funkece dynamického modelu vyparovani kapalinového elementu.......... I8
v prostiedi parovzduchoveé smési/komprimovaného vzduchu
5.2.1.1. Metodika vypoctu vyparovani kapalinového elementu.............. 18
z hlediska tepelného transferu
5.2.1.2. Zékladni popis problematiky hmotoveho transferu..........o.oco 21
5.2.2. Matematické simulace vyparovani kapalinového elementu v prostiedi.....24
parovzduchové smési/ komprimovaného vzduchu
5.2.3.  Vyparovani dispergované kapaliny v prostiedi parovzduchoveé smési/......25

komprimovaného vzduchu pomoci numerického matematického modelu



6. PROVOZNI MATEMATICKY MODEL FLEXIBILNIHO SYSTEMU.......... 25

(OFFDESIGN)
6.1.  Zdkladni popis provozniho matematického modelu 25

i DYNAMICKY MATEMATICKY MODEL FLEXIBILNIHO SYSTEMU.......26

7.1, Zakladni popis dynamického matematického modelu........ooooovviiivninnnnn. 26

8. REALIZACE TECHNOLOGIE FLEXIBILNIHO SYSTEMU. ..o, 27
8.1.  Realizace provedeni vstiikovacich uzlll........cooovvniiiiiiin i 27

9.  VYHODNOCENi PROVOZU VSTRIKOVACICH UZLU..............ccoviiinnn, 29
TECHNOLOGIE FLEXIBILNIHO SYSTEMU

10.  VYZKUMNE MERENI TECHNOLOGIE FLEXIBILNIHO SYSTEMU........31
10.1. Vyhodnocovaci matematicky model technologie Flexibilniho systému......... 31
10.2.  Shrnuti- vyhodnoceni méreni na technologii Flexibilniho systému.............. a3
10.3. Korekee teoretického navrhového matematického modelu technologie. ........33

Flexibilniho systému- optimalizace jeho funkénosti pro popis obecného
pripadu komeréniho razu

il Z AT I e O e N L N el NP 34
PREHLED POUZITE LITERATURY v i ssmvtssa 36

SEENAMVEASTNICH PUBEIRACT v e st 37



