1 UVOD ittt s
2 PRINCIPY 3D SKENOVACICH SYSTEMU......c.cocoeeeevieeeeeeeeeenes 7
2.1 3D SKENOVACISYSTEM......ooeeeceieececeeeceeecee e seae et seee e eeae e seseaeaenas 7
2.2 Prostorova polarni MEtOda. ...cccccceiiiiiiiieieie e e e e e eeeeeeee e e e e e e ee e e e e eeeeeeaaees 7
3 CHYBY PUSOBICI NA PRESNOST 3D SKENOVANI......cccccooevrimnnne. 8
4 METODY POTLACOVANI SUMU ....oiiiiiiiiininiiecieiseeeeie s 9
4.1 Opakované MEFENi AEIKY.........cuuururuuiuuriiiiiiiesiaaseaeeeaaesaeeaaaaaaeeaaaaeseeeasnees 9
4.2 Redukce Sumu v softwaru Geomagic SEUdIiO......cccceiiiiiiiiieeiieiieeeeennn. 10
4.3 Metoda SUPer-resolution.......cccccceeeiiiieeiie e 10
4.4  Pramérovani polarnich souFadnic blizkych bod........c..ccccvvvveeeeennnn. 11
4.5 Prdamérovani délek blizkych bod@ s testovani vyskytu odlehlych
NOANOT. e e
4.6 Pramérovani délek sousednich bod@
4.7 Nelokalni (non-local) pramérovani
4.8 ZvySovani presnosti dat 3D skenovani pomoci metody pramérovani
OPAKOVANYCH SKENU. ..ot ense s sssssessesseeas 14
4.8.1 Popis algoritmu ZpraCoVANT.......ccccvveeiiiiee e esee e see e 15
4.8.2 PrepocCet soufadnic na zprostfedkujici veli€iny......cccccecveeinnnnnn. 15
4.8.3 Algoritmus vyhledani odpovidajiciho bodu.......cccceeviveiiiinnennnns 16
4.8.4 Vypocet vyslednych soufadnic ajejich charakteristik pfesnosti 16
4.8.5 Popis programu SCaANAVEIAQET .......cccuureeruereeeiieeeaneeesasseeaeanseeeeaans 17
4.8.6 Testovani méfeni plné sféry v ¢lenitém prostiedi........cccceeeneeenn. 17
4.8.7 Testovaniv malém thlovém rozsahu v laboratornich
POAMINKACK ...iiiiiiiee et 19
4.8.8 Testovani vlivu primé&rovani na kvalitu trojahelnikovych siti... 20
4.8.9  SNINULI ettt e 24
4.9 Redukce Sumu v datech 3D skenovani na zakladé prokladani okolnich
DAT POLYNOMOCKYM PLOCHAML.........ocveviviinirireenieeseesessssesssessssesesssssnnns
4.9.1 Popis algoritmu zpracovani
4.9.2 PrepocCet soufadnic na zprostfedkujici veli€iny.......ccccoccvveeinnnn. 25
4.9.3 Algoritmus vyhledani zvoleného okoli bodu........cccceeeviveeiiinnens 25
4.9.4 Prolozeniokoli bodt plochou —konstrukce ploch pomoci
polynomi a CebySevovych bivariantnich polynom@i................... 25
4.9.5 Reseni proloZeni plochy metodou nejmensich &tvercd a pomoci
NOTMY L |t e e et e e e e 26



4.9.6 Vypocet vyhlazené délky, soufadnic a dopliujicich kritérii...... 27
4.9.7 POpiS programu DENOISEr .. ..cccueeciieeeeiiiie e eiee e e siree e e
4.9.8 Testovanivyuziti metod vyhlazeni..........

4.9.9 Testovani metod na rovinném télese
4.9.10 Testovani metod na kulovém télese........cccoooeeviiiiiieiiiineenieeene
4.9.11 Testovani metod natélese s nepravidelnym povrchem............. 31
4.9.12 SHIMULT . ceit i

4.10 Redukce umu vinkovou (wavelet) transformaci

B ZAVER oottt ettt ettt 35
LITERATURA .ottt ettt ettt ettt ettt e et e et e e ete e eneann 36

DOC. ING. MARTIN STRONER, PH.D...c.cceceevoieieiereeeeeeeeeeeeee e 38



