3

2

3

4

OBSAH

DVOD ¢ s sisstioe s ossielesons st tulsues st sie casisiiakisaiplibas LLag o 5

KODOVANT A VE 'SPOTAVACT, PROENTOR 50 0 oiedasasiesa ot asisioon s dbiseibohiss
1.1 PoZadavky na kédy ve spojoveci technice esesscccsscsssecscscne
sl R T B 2 B a2 W e 7 S S S N L it
1.1.2 Kédy pro vyjédfeni mezistuprnovych ¥fdicfch signéld coe
32 tZabespetantilodti . s st ton 3o s sasdes st i a sl s o 4o vt he Sl o e
15927 ' ZpNBODY . SADEEDEBONL KOAU. o 4'v s obiosnadies s tomltiaetelsblies
1.2,2 Kddy s detekct ChyDY ceceocevocscccscesocccsceccocccne
2 R T Ok g A e oo oo sl mya siaialsiolo atole s sieleioiaeibie's
2B LCHYPROVE WKAAY. |- s s nisib s ¢ cimais sond

1.4 Prenos kddd D o S S RPN

ot zEnt VOrTCOVECH Y STa TNt ¥ e L il 3
2,1 Rfdicf slo¥ky a jejich spolupréce eccecssesesceccsssssssssens
2.2 Rozbor podminek rizeni eescecseecssccecssssessscscsccesssrres
2.2.1 Postupné hledéni a zkouSeni eescesccscescesssrccsscens
2.2,2 Casové podminky hledéni eeeseescssescsscesssscsses
2.,2.3 Podminky synchronniho r{zeni eeecscccsoscescccsssconnse
2.2.4 O&islovéni volidovych poli eecesssssecsscssessssscsccs
2.3 Asynchronni #1zenf ceccccccccccscccocosscosecccccoccccccccose
2.3.1 Charakter asynchronnfho #{zeni eeesccsescccesscsscssss
2.3.2 Gasové podminky asynchronniho #1zeni ..eesececccccccss
2.4 Nepiimé ¥fzeni paralelnim kédem cecscccsssssssse
2.4.,1 Urdovatel jako orgén spoleiného ¥fzendi vesecsccse
2.4,2 Individudlni uréovatel tesceccscscscccsrscscossssssncese

VOLTHOVE SYSTERE LR slehin, oo vl i85 SO oobib v sinicinet suiveeithe oo
3.1 Synchronni systémy 00es0000000c000000000000000s0s0000000000e
3.2 Asynchronni systémy eecsscccesscenssccsssesserssssrace

3.3 Urdovaci systémy eeesscsccrscsesscsccsssscessscsesssssssensne
3.4 Délnopisny volilovy systém cscsssscsscsssssscscccscscccnosccs

&fZENf SPOJOVACTCH SYSTEMO S KEfZOVIMI SPENAST  eveveeeeen.

4.1 HRedenf spojovacich poli tececcsscsscssessscsssscssccossscccse
4.1.1 Struktura spojovacich poli eesccsssssscsessscsssssscsee
4,1,2 Transpozice cececcescsssssscesssssessssressssssscecsen
4.1.3 Spojovaci pole ¥astnickych stupnd esecccssssscssscsse
4.1.4 Skupinéfové pole 00009060 08600600600000806066060006600000
4.1.5 Pole pripojnice seessccsescsssessse

4.2 Koncepce Pifzeni spojovacich systémd s k¥{¥ovymi spojovacimi poli
4,2,1 Kvazisynchronni F{zeni .cecccecceccccccsccccccccssccsccse
4.2.2 Asynchronnf ¥fzeni se stupnovymi ur&ovateli cessccccce
4,2,3 Asynchronni Fizeni s centrdlnimi urlovateli ..ceccescse

sececcccce

4,3 Urlovéni ee0e0sssccssssessesssessssscsesssesesesecscssssensses
4.3.1 Koncové UrovAni  cececscccccccccscsccssscssccccssossose
4.3.2 Funkce stupriovych ur&ovateld eeeccssssssssscccsscccsce
4.,3.3 ReSeni stupfiovych ur&oveatell eeseeecececccccccccsscces

- 228 -

str.

[+ < RN RN I

12
14
15

18
18
20
20
21
22
24
24
24
24
26
27
29

31
31
32
33
35

35
35
35
37
38
43
45

46
47
49
50
50
51
39



str.
56

B34 T REBLBLYII 0l 0 oy oo tiotas b solbuleia aic nisiato i le sigltle o slsialsle e s sisi s s s ols oY
4o4el ., Funkce TORLBLIM ) | s e vessorosnsnsossvosotosssssossdassoss 57
4342« VnitInl i uspolddint . regiBtYNL 00 sl idsesetesdcdentodsisstoss 58

4.4.3 Dald{ doplnkové funkce IegiStrl secesessecscscscscsocns 60
4:5 « Kodovan{.Biddcfoheasigndlli ssbenth  sobvssesitli idins sooretouse 61

4,5,1 Linkové 8ignalizece .eecececccccccce 62
4.5.2 Registrovd signalizace eececccscssee 62
4.5.3 Impulsovy k6d systému PK 201  seeesccscssescoces 63

4.5.4. VAzany mfe ko systému PK/202. . ve'sssriscsssmscisssdeesss 65

4.6 KOdové spolupréce registru & UrEOVALEle  s.eeeesececoccssoscses 68

o O £ LS oA BT e O N T A AT b o 68
4 6 2 VSN TEEBIKOU " Moo sioca s as stsein s o Tee it Bt e 72

4.603 PPichosi TORIBIYr  ceececctssssssscesvecovncsevecsnsssine i

SYSTEMY. S KHIZOVIMT | SPINASLL /40t i5sheisoevihdoisesertsbebsshinassas 7
5.1 Systém Tesla PK 201 a PK 202 I 17
5.2 Systémy Tesla PK 21 @ PK 22  secececccsvcoccccscccccccsscsssces 79
5.3 Systémy RFT ATZ 63 a ATZ 64 eteeeecsssccsccessssccscccssssssens 81
5¢4 DAlnopieny syBtémM - ARB: . ccseeccosevsescssonrecsssosessssse .o 82
5.5 Technicko-ekonomické vlastnosti systémd s k¥{¥ovymi spinadi ... 83

SPOJOVACT POLE ELEKTRONICKfCH A POLOELEKTRONICKYCH SPoJovAcfcH sysTéM8 84

6.1 Koncepce elektronickych a poloelektronickych systémd sececcess 84
6.2 Vlastnosti elektronickych systéml .ccceccccscsccscccccscscscsse 85
6.2,1 Funkéni podminky a pruZnost zm&n eeeeessessssesvecsesee 85
6.2.2 Spolehlivost a klimatické odolnost ececesescesccssecces 86

6.2.3 SniZeni provoznich nNékladl cececcesccscscsscscsssssscse 86
6.2.4 Sni%eni vyrobnich a investi¥nich nékladd esscsvscosssee 87
6.3 Elektronickd spojovaci pole s prostorovym d¥lenim .seececcecces 87
6.3.1 PoZadavky na elektronické spinaci obvody eesecceccsccss 87

6.3.2 ReSeni spinacich bodd v prostorovém poli seescsssccsene 88
6.3.3 Usporédéni elektronickych spojovacich poli s prostorovym

AE1lenfm  ceecccsssvssccssssssssscscssscsssssensssscsssss 93

6.4 Elektronické spojovaci pole s &asovym A¥lenim  seecsecescccscses 93

6.4.1 Princip &asového d&lenf .eeecscccccccccscsccscssccccsss 93

6.4.2 Gasové d¥leni se ¥tyFdrétovym spoJOVANIM  seeevescecccss 95

6.4.3 Gasové d¥leni s dvoudrétovym SPOJOVANIM  sesesescsscsces 98
6.5 Zhodnoceni vlastnosti spojovacich poli s prostorovym a &asovym

Q81enfM  cececcccccscscvcssccsccsccsscsccssscsssoccscsccscssces 99

6.5.1 Elektronickéd pole s prostorovym d&lenfm .ceccccess .o 99

6.5.2 Elektronické pole s &asovym d&lenim ceceececccccccscccee 99

&fsricovh sPoJovAcf POLE INTEGROVANYCH SYSTEMB  ..ceeeveeerecececsss 100
7.1 Koncepce integrovanych systémd 0000000000000 ss00ses00s00000Ree 100
7.2 Princip &islicového spojovéni ..
7.3 Prostorové spojovaci pole S ...
7.4 Gasové spojovact Pole T  cecceccsccscscccsccsssssssssscsscccees 105
T.4.1 Princip ¥asového spojovaciho pole esscssscscscsces o 105
T.4.2 KeSeni $asového spinae ee.eeeccscceccsceccccccecs o L LO8
7.4.3 ReSent velkych dasovych spojovacich Poll seeeececcececsss 108

cesecsecscscscscsssssscscncrs 102

sesecscsesssssssscsssscsssss 103

- 229 -



T.5

Vice&lénkovd &{slicovd spojovaci pole eevevesvevenssssenennee
Ye5:1. . Dvoutlinkovd SPoJovacil. PBle’  ceevesscsacssssensussnstel
Vo562 . . TELELANKOVE 8DOJOVECL POAB shivicvscsssubbobbniiessorbes
Spojovac{ pole ulastnickych jednotek Peshedtnchesesvessssvesel
Synchronizace ®eecscsccccsccecscrssscscccssrscsostsnersenenee
T«.7.1 Synchronizace v sfiti essssshsnssbosbobhshsbocensnnored
TeTeR. Fasové wyrovnlnt rdmcl = Siciivistcostboivsnicossonenrss

8. RfZENf ELEKTRONICKYCH SPOJOVACICH SYSTEMB  vevuevvvveevvoonocnnnnns

8.1

8.2
8.3

Vyvoj centrdlnfiho ¥fzeni sencsessebsneecsaboresessPE e e en e s
8.1.1 Prechod od decentralizoveného ¥izen{i k centrdlnimu ...
8.1.2 Centralizované fizeni eesssscccssssceccsssscsssssssses
Rizeni spojovacich poli 8 ¥asovym GZ1enim  seeeeeeccceccoccees
Programové Fizeni spojovacich systémd cescescscvesessccesccne
8.3.1 Koncepce programového rizeni es0csssebssesssnesesnbane
B8.3.2 Funkce programového P1zZeni ccecscecccccscectrosscsoneses
8.3.3 Progreamové vybaveni eevseccesscvseccrcsssnecsssenssssne
8.3.4 Programovaci jazyky S Y

9 OBBCHE ZASADY, PRO BESENE SITL. | ok s4ehen e bisnsihsonens sissonbstesss

9.1
9.2

9.5

9.6

9.7

Obvody ustieden ececesescscescsnesesesssssessscsssssssseeses
Smé&rovéni ®00cse0sssc00cccsesssescscscssccsssssessocessrssees
9.2,1 Skryté smérové &islo eeecescscescssrcecesescecsssecsne
9.2.2 Zjevné smérové &islo 000000scs00000sss0000ssresssssrns
Seskupeni 81t& cceccececccescecsvrscccrssscscscscrccssnccsocns
Doporu&eni{ CCITT pro nérodni sit¥ eosessessssssenesesssse
9.4.1 Smérovéni tecsce00000000000000000000s0000000000000
9.4.2 O¥islovaci plén scecsssscscsssscs
9¢4e3 TarifOVANL ceecoccccsccssscscoscccsssccccsoscvsscsscse
9.4.4 Signalizace 0000000000000 00000000000000000000000000000
9.4.5 Pfenosové podminky B S S B
9.4.6 Plénovéni nérodnich siti eecsesses
Seskoslovenskd nérodni telefonni sff .iieeievvccccccccens
9.5.1 RozloZeni sit® do telefonnich obvodl seescccescccscces
GO0 S1Tove EPOVNE Uiy sy e is A ehs i biet aie s reltuis 4 i 18 0.
9.5.3 O¥fslovaci plén nérodni 8ftE cecseccsvccscocscsccvccce
9.5.4 Poloautomaticky a automaticky Provoz esesececcscccccccs
Seskoslovenskd nérodni ddlnopisnd sff ..eceivececcccecons
9.6.1 Vlaestnosti délnopisného a telefonniho provozu eeseccee
Gy6c2 DAInODRSHE BIHL 1190 s suadllisnie s siolbiin Hi6a o6 4w oikiare e o bia5/8,0%
ReSeni spolupréce ustreden v siti cesoes
9.7.1 Sit& se synchronnimi volifovymi systémy eeesscssessese
9.7.2 Sit& s pirepoltem soiciosobsebesesreessobeossemebbesvve

esesssecscssccce

10, MESTHETSETE - i vsvivedvvvesnsessasnsthbnssbi esestessdiorss vesoss

10.1
10.2

10.3

Mistn{ telefonni obvod eecscesesscesscessssssssesesssesnssnne
Mistni sit® s kapacitou deset tisfc a sto tisic &isel cesesee
10.2.1 Volidové synchronni systémy eeseesessscssssscscesesee
10.2.2 Asynchronni systémy s kiffovymi spinadi
Spolupréce synchronnich a asynchronnich systémi seessceccscne

- 230 -

str.
111
112
112
114
116
117
119

120
120
120
120
121
122
123

19
153
193
160

161
161



11.

12,

13.

10.4 Sit& s kapacitou 1 milion ¥isel ees0esbessaceiesnersassssene
10.4.1 SdruZovéni obvodd pro synchronni spojoveci systémy ...
10.4.2 Usporddéni sit® s asynchronnimi sysSiémy seeecceccess

1045 . ‘Decentralisdce v mistnich sftfah . ot s dbsidodovdsinsieindesas
10.5.1 Podistredny a vedlejdi ust¥edny secsssssssesssssees
10.5.2 SdruZovaci zafizeni ecescccccccessscssccscssssesces

UZLOYH TEREEONRE (OBVOD e’ o 5% 050 cilira s Blaie's a0 0. he/sioiaos's s aioeitl dalsisle e
1,1 Charakteristicke ZNRKY ) " coes 6665680 06eesssssesssehiesnsnesess
11.2 Uzlové telefonni sitd eeccececscvsscescssecssssssssssecssnce
11.2,1 Uspofddénf uzlové 8It8 secececcscccccccccccscssccse
11.2.2 Signalizace v uzlovych sitich e0esssescsecnccsceses
11.2.3 Spojovaci systémy 1. a 2, generace s dvoudrétovym
SPOJOVANIM ceeecescscscccescrcsssscsscssecssscsvcne
11.2.4 Spojovaci podminky pro uzlovy &tyrdrétovy stupen US 4

11.3 S1uZDY ceecccccccccccccccsccescccccsosscsccssosscscssoscsss

11.4 Prenédsele B A S S S AP
11.4.1 Rozd&leni prendSeld eeseeescsscssccsssssscccccnsnse
11:442" Prenddele. v mistnich S8ItLoh" | " seieesssssecsesososcsss
11.4.3 Pienésede v uzlovych sitich eeccesescescesscevssocs

VYSST  SLOZKY -NAROBNT TELEFONNE STTE, . (5. 05l e iiinedivesiesssathoness
12,1 Charakteristické vlastnosti eeecsesssscscccsscssscnsccnccene
12.2 Vyvoj spojovéni mezim¥stského provozu . eececcssssccecs
12.2,1 Provoz s &ekacimi dobami seecececcccccecccccccsccece
12.2.2 Rychly mezim&stsky provoz (RMP) Bs el bbescanensoine
12.2,3 Poloautomatické spojovéni pies automatické tranzitni

UstFedny sececececccecccscoccocccscccscsococcoccnns

12.2.4 Automatické spojovéni po koncovych p¥{lkéch secoccs
12.2.5 Automatické mezim&stské spojovéni secsecccecencnias

12.3 Automatické spojovaci systémy s Etyfdrdtovym spojovénim hovo-
rovych cest ©0000000000000000000000000000000000000000000000
12.3.1 Spojovaci systém MK 611 ceescescecccssccssccsscccce
12.3.2 Spojovaci systém ARM 201/4 cecee%eccccsccccccccsces
12.3.3 Tarifovéni v tranzitnich Ustifedndch .cececccccccces

12.4 Signalizace v délkové mz Sfti seeesecccccccccsccscssccccccs
12.4.1 Impulsni signalizace 0eesccssesscssescssenssssssese
12.4,2 Trvalé signalizace seesesscsccee

eecsccecsscsccscccne

MEZINARODNY A SVETOVA TELEFONNL SIF  .covvcececorcosescssccsconsces
13.1 Automatizace sv&tové telefonni Sit& seeceecevcsccscccccccces
13.1.1 Druhy mezindrodnich ust¥eden eceessesssssccccscscss
13.1.2 Struktura svétové telefonni sité& eecessssscsssccccs
13.2 Své&tovy olislovaci plén cecsecsssssssseessscsessescerecnces
13.3 Signélni systémy pro mezindrodni provoz esesesssscessssesee
13.3.1 Signédlni systém pro menudlni provoz sesssesssscccne
13.3.2 Signédln{ systémy pro evropsky poloautomaticky provoz
13.3.3 Signélni systémy pro evropsky automaticky provoz ...

14, POBOCKOVAWERCHNTIERS 1 i oniooin e s ot asiele siniale s s sieie/sia s sioiniss s elome s s

-231 -

str.
163

164

166
167
167
167

170
170
171
3lyr 8
173

175
319
176
176
AT
177
178

180
180
181
181
181

182
182
182

183
184
188
192
192
192
192

195
195
195
196
196
298
199
200
203

214



14.1

14.2

14.3

14.4
14.5

Za¥lenéni do mistn{ sit& eecesccsccescecssssssessscsscscans
Charakteristické vlastnosti pobolkové techniky seeececcscece
14.2.1 Zpétny Aot8Z ceccccccee eecccecne
14.2,2 Predédvédni hovord .eecese cecsccses
14.2.3 Intervence eccceccecces
14.2.4 Nodni spojeni eeseeccscsseecssscsssssessccccncnsses
14.2.5 Blokovaci zarizeni eecescesccscccvessssccocceccrone
14.,2.6 Prenos tarifnfch impulsd 16 KHZ ccecsccccocvoccscse
Néroky pobolkovgch ustfeden na verejnou 8ff .ivevvecccscces
14.3.1 Prvnl vyzvéndni ceececccscccccscccsssscccsscsccnsss
14.3.,2 Sériové linky @ velkosérie ececccccccvcccsccccccces
14.3¢3 Provoleni cececcecccccccccccccscccccscscccscccccncne
Spojovaci{ systémy pro pobolkové ustredny ceesesccsccccccsne
Pobolkové sité& S T S T L )

LITERATURA  cececccccccscscscccconccssrcccvoccoccocscescccscsccsee

- 232 -

str.
214
215
216



