Pfedmluva

0B

Obsah .

SAH

P TR T O M e Ay e g W O e T S 58 S R Y g Ses R e TR T

PR o Rt st el Sl GO RN o e e sy ST R TR T v S e S POt i er B R R S i)

SEENAR BYRDOLINA S 2 SaP S "IN T0N8 ot e <0 o ine el ith 0 izeile e e TBrig s s N gihe 8 6

0.

1.

2.

Gvod
0.1

0.2
0.3
0.4

8RR 0Ll S e R 8 6 Rl AR R e T 6 O e &8 e e

Vysledky technické a vi&deckotechnické revoluce; vyvoj Fizeni

procesd a technickych prostfedkd Ffzenf .ceeeseccsscsccccscsccss
Kybernetika a #{dfcf technik@ .cccececcccccscccsceccccocscocacse
Vymezeni zédkladnich pojml .ccceccccccccosccscsccsssccsccccccscss
Vyznam budovéni automatizovanych systémd ¥fzenf v socialistické

8P01OENOBLE  sececcscecssssscacesoscrssccsssresssessesscssssssiee

Klasifikace technickych prostfedkd automatického #fzenf ... « o « &

1ol

1.2
1.3

1.4

Zékladni funkce a kiasifikace technickych prostfedkd automatic=
kého FLZenf cceceeccccccscsccscscsscsscscscscscsssscsscsccccccne
Signél jako prostfedek prenosu infOrmace ceeceeccesccccccsccss
Statické a dynamické vlastnosti prostfedkd automatického

PLzenf cececsccsccecsssescsccccccccssscssscsccscsssssssesccsse

Provozn{ podminky a technické poZ84da8VKY ceescescscscscccscccsnse

Ereny Erafakavant ANToTMACE L e e o s s o % o & o oisi o a e e e Yo te e

2.1
2.2
2.3

Blokové schema mEFfci S0UBLAVY seecccceccccccscscsccssccsccnne
Snima& jako &len pro z{sk4vAn{ infOrmace eeecceccscsssscccscse
Prehled principd snimald a jejich pouZitf .ceesecccccscccncces
2.3. 1 Mechanicko-kinematické snimade @ &leny ccecccccccsses
2¢3. 2 O0APOTOVE SNIMAEE cecveccccsccccssscsesesessasssccasss
230 Induk®ni SNIMAZE ccececcsccccccscssccscsccscssscccace
2.3, Magnetické snimade ccececcccccosccscccscccsccscsncsss
2.3, BRDRUL IR SRINNEN - ocoovisrsnsnansimsiinsavinas ssns ot
23 Ionizadn{ snimaZe cecocecccccsccccccccscscssssccssccns
2.3, Termoelektrické snimade ,eseececccccccscsssccsccsccss
2.3, Potoeketrické snimad® .cccevccsccsccoscccscssccssssss
2,3. 9 Piesoelektrické snimade ccceececccesscescscacccccscos
23610 DALSL tYDY SNIMABN " Gicoesosssssscossccesssosssesssssss

N oW e Ww

MEFfcf prevodniky neelektrickych veliZin .cececscscsccsscsscs
2.4. | Méfen{ posunuti, deformace & rozmérd ..ceeccecscccsscs
2.4, 2 MBPenf t1akU cccsccecssccscscccscssccsscssccsscccscse
2.4,
2.4,
2.4,
2.4,
2.4,
2.4,
2.4,
2.4.1

MEPenT LOPLOLY ccccescsssssssesstsnssosncsnsscssssces
MEFenf v1hKoBti secececescesccescocccsscsssccssescsns
M&Fenf pritokd & rychlosti proud®nf .eceeccscescsccsss
MEXen{ vylky h1adiny ceeccccccivnsscsssssssossscssssce
M&Feni rychlosti, zrychlenf a otf%ek .ccecovcccccccsss
MEfen{ sil a kroutfcich momentd secececccccccccceccss
Analyza sloZenf a koncentrace 14teK e.sceetscccccscse
Fyzikdlnf vlastnosti kapalin a pevnych létek ececsces

O VWO~V & W

5

str.

19
21
22

24

27

28
28

3
35

36

37
38
43
43
47
o
60
61

62
64
68
T2
73

5
76
76
78
79

81

83

85



2.5 Vyvojové sméry v oblasti snimadd a méFffcfch metod eeceecsccccsce

CINE ke SXSonvint SREOTUIEE  ~ 6 W i s v e i R, & R W

3.1

Cleny k matematickému zpracovédn{ infOrmacCe scececesccssccssssccs

3ol Prenosové funkce n¥kterych obvodd s opera&nimi
2€8110Va8i cecccecccccccccocctcccocecscecsccccccecacne
3e142 Prenosové funkce reguldtord s operadnimi zesilovadi ..

Cleny k logickému zprecovénf infOrmecCe eeeeccsccscsscscsssssccsse
3.2.1 Logické F{Afcf ODVOAY ecccccccccccccscocccscssscccscnsse
Fadlelie). < CEnainENEOUSLANY Blodicsleis's sieaisinise siaic SINleld wible dlaaiad s viv'e
3.2.1.1.1 V8eobecné vlastnosti, pfevod &isla z jedné soustavy

40 ATURE ceececcvcscsccsacsccsscscsssscsonsssesscesanee
3.2.1.1.2 PPirozené bindrnf, osmifkové a 3estndctkovéd soustava ..
3+2.141.3 Reprezentace negativnfch &18€1l cececccscveccscscsccscs
3e241¢1.4 Bindrnf soudet & rozdfl cecccccccscccccsccocecscccscce
3.2.1.1.5 Pojem kodu., Vlastnosti prilehlosti. Kéd pFirozeny a

reflexivnf. Dvojkové kédovany des{tkovy k0d eecesssces
3624142 Logickéd 81gebr& eccccceccocccccccoscssccosssssssscscosce
30241421 B00leOVSKE ODETBCE ceesececccscsccssssssccssssssassnne
3.2.1¢3 Vennldv diagram ccecceccccccosccccsscsccssccccccssscsnne
3241301 Inkluznf v1astnosti ceeececccccossscccccceccscecscccne
Reprezentace booleovskych funkci .eecececscsecsqescccsce
Zjednodu3ovédni a minimalizace booleovskych funkci ....
V¥klad problému seeceeccccccecccccsccscscscscccsccscnns

1

2 Obecny princip zjednoduSovacich metod eseeececccsccccse
3 ZjednoduSovédni Karnanghovou MBPOU eesecescccscsscscssces
«4 Poznémka k diskontinuitdm .cecccccccccccccocccscsccces
5
6

oo

2
2
2
o2
2
2
20 Neurdité funkCe ceccccccccccsccccccsccsccccocccscccsnces
o2

Algebraické metody zjednodulovéani booleovekych‘funkci .

.
N

o Sekvendni SYStéMY ccceccccccsccccsscsccscccccosccssccce

R0 U 2 P e e s R IR IO T OO GO S
«2 Struktura a k1asifikace ecccccccccccccccccccccccscccee
«3 Huffmanove metod@ seccecccecscocscoscssccccscoscccsnne

eSe L VO A e e astleasscetoisaionsiaiaeisenile saanmasosca

.
DD RN NN

01666362 Princip cceccccccccccccccccccccccccccscccccsccsscnce

4 Bindrnf pam&ti ceccecccccccccccctceccccccccscccscscccse

6.

.6.5 Registry, &ftale a obvody aritmetického podtu eececeece
Logické kontaktn{ S8ft& scececcccsccsccccececccccccsccne
Diodové logické Eleny sececcesccccsccsssssssssssssccne
Tranzistorové logické 2leny scecececccccccscccccccccccce
Integrované ObvOodY eccecccccccccscssccccscsccssscscccscccoe

.
~

20
2.
24 Kombine¥n{ logické ObVOdY eececcecccssccccccccsccccasace
3.2.7 Sekvendnf logické obvody, névrh a realizace eecceccccces
3e2.7.1 Asynchronnf sekven&nf logické ObvOdy esececcccececcccce
3624762 Prostfedky pro realizaci asynchronnich sekven&nich

1
1
1
1
i
1
1
1
1
1
1
1
1
1
e1e6.3.3 Vyklad metody na pF{kladul eeecescccecccccccccs
1
1
2
3
4
9
6

W WwWwwwwwuwwwwwwwwwwuwwwww
.

logickych obvOAl scececccccscccscsccscccscccsscscsccce
324743 Asynchronnf sekvennf logické obvody s pulznim vstupem
3.2.7.4 Synchronn{ sekvenZn{ logické obvody wveececccccccccccccs
3.2.7.5 Priklady ndvrhu sekven®nich obvodd sececccecccccccccce

88 R

88
96

96
96
97

97
99
100
101

103
106
106
109
10
m

19
119
130
121

122
122
122
128
128
129
3

131

132
132
137
139
141

142
143
147
148
152
152

152
153
154
160



4.

Cleny k obnov& a transformaci informace « o o o o o o o o o o o o o o

4.1
4.2

~
.
~w

4.5
4.6

Pfenos 8ignéld a d4)kového mEFenf o« « o o o o o o o o ¢ o o o o o o o

S5l

5e2

8leny k vyuzit{ informace

6.1
6.2

Obecné vlastnosti a posléni
Zesilovale

4.2.1
4.2.2
4.2.3
4.2.3.1
4.2.3.2
4.2.3.3

Tvarova
Prevodn
4.4.1
4.4,2
4.4.3
4.4.4
4.4.5
404.5.1
4.4.5.2
Kodéry
Filtry

Prenos
Selol
5¢142
5.1.3
5¢1.4
5.1.5

Délkové
5421
54242
5¢243
5244
5e2e5
54246

D RN

D R T R R Y

Operadn{ 2e8ilovValE cesccccccccosccsccsscscscessaccacs
04dblovacy 208110VEEE ..isscccctsccnsvesnssesrsscssane

Vykonové zesilovaZe sesesse

sseccesssssssssescssscsssne

Elektrické vykonové 2zesilova®e ececcecccccccccssccsccs
Pneumatické vykonové zesilovee e.ceecesscecssscccsscns
Hydraulické vykonové 2e8ilovale  esc'ecscccsscssiosssssesse

e signdld

sescscscsesccssssssessssssse

Prevodniky p*irozeného signédlu na jednotny eeeeeceescce

Prevodniky mezisystémové ..
MOQULALOrY ccecccccccccccsne

eessccscccscsscsccsce sscee

D

Cislicov® analogové prevodniky eeeeeccessccsscccssccsce

AnalogovE &fslicové prevodniKy seececececcccecccccccccss

Prevod A-D se zpé&tnou vazbou
Integradni A-D pFevodnik ..
@ AekOd6TY ceccsccccccsccoces

®scccccssecsccssssssscssssnnse

8ignéld cceececccscccccscccee
Obecné vlastnosti a poZadavky
Prenos elektrickho signdlu ..
Prenos pneumatického signélu
Pfenos hydraulického signélu

PPenos optického signdlu ....

mEPent ccececceccccsscscoces
Obecné vlastnosti a poZadavky
Elektrick systémy analogové .

essscscccsssssscssssesocse
esescsesssscsscssscsscsssssns
®scscsesccscscsssscscscnsse

esessscecececssscsssssssnne

@cessecscsecscsecscssscnace
eesecsssccscsssssscsscssanse
eececccccescsesscscsssssvee
eecccscecesssecsssssssssens

seesecssccscssscsesssscscsscncnse

eesescsessesssssscssssssscscs
®ecescsssscsesssssnssscssese

KmitoZtové systémy stF¥{davého pProudud seececesccsscsccece

Impulzové SyStémy eeececcscss
Digit4ln® kodovany pFenos ...
Pneumatické Systémy ceeececececs

sssesssssecsssssesscscsscnns

ssseesscecsssscsscsscsccncns

eccsessscscscssessscscccscse

Zpracovédni signdlu - nositele infoOrmace ceeccceccosccccsccscccs

Pohony
6.241
6e20101
6.2.1.2
6424142

Elektrické pohony .eeecee
Stejnosm&rné motory ..
StF{davé motory .eececeses
.1 Dvoufézové asynchronni mot

ecccccscsesssccssscssscssce
eeesssscssescsssssccssscscce
ececcsccssssesescssccccssccse
eseccscssccsssscssssvcsvone

OFY ececccccccccccccccccce

6.241.2.2 Jednofdzové asynchronnf MOtOTY eececcccceccccccccccne
6e2e1e2.3 Krokové motory eecccececs
6s2.1a3 Vyb&r elektrického pohonu

64242
6.2.3
6.2.4

Pneumatické pohony cecee
Hydraulické pohony ...ece.
Mezisystémové prevodniky

ssessesssssccsscscsscsscccnee

@secccssessscssccsssccccssce

eessscescsssssssssscscsccene

escsescsccssssssssssscensce

@scessscsscscssssccsssssccne

164

164-
164
165
169
169
169
178
179

180
181
181
182
182
184
185
185
185
185
186

188

188
189
189
197
203
205

206
206
206
212
212
213
214

224

215
216
217
219
219
219
219
220
220
220
221
222



6.3

6+2.4.1 Elektropneumatické prevodnfky cececcccoccccccscscsccccse
6.2.4.,2 BElektrohydraulické prevodniky eccececcccccccccccsscasce
6+.2.4.3 Dal3f typy mezisystémovych prevodnikd cecececccccsccccss

Usporédén{ ekinich &lend - servomotord a regula&nich orgénd . .

6.3,1 ServomotOry ceecceccscscccscsoscscvscsccccsscsscssccsse
6.3.2 RERULAENT COTEANY S 15t sc veolcan c'aes ae o taitisace ssoasssesese
6433 Vyrolet a dimenzovénf reguladniho ventilu .eceeevccecss

Rizenf otAZek elektrickych POMONA eeescecssssossccscssscscsccss
6e4.1 Rfzenf otédek elektrickych pohoni stejnosmérnych eceee
6.4.2 Rizen{ otéZek elektrickych pohond st¥fdavich .ceceeees

Stavebnice automatickfch regulétor . « « « « o o o o o o o o o o

Tl
Te2

T.3

Vyvoj automatickfch regulétordl eccceccceccceccccsscscsscsscsscses
Regulalnf systémy s pevnym propojenim ...cecececccscsccssccsscse
Te241 Hydraulické regulanf SyStémMy sececscccccccccsccscccss
Te242 Pneumatické reguladnf SYSLEMY eseececocscssccccscsncccs
Te2.2.1 Pneumaticky regula&nf systém t¥etf{ generace automati-
zadnich prostFfedkl ccccecccocscescscssscsessscacsscsce
T3 Elektrické reguladnf 8ySBtéMY .cccccccccoccscsscsvecscs
Te2e3.1 Elektricky analogovy regula&ni systém t¥etf generace
automatiza¥nich prostfedkll cscceccecssccssccescccccsse

Voln& programovatelné reguladni SYStéMY ceececcccccsccccsccccccs

Te3al W1conasobnd . TeEUIATORY - oo oiesive sceseoiosivesssmesemesviom
Te342 Centralizované S8yStémy ecccccccvcccccccscccoccccssccoe
Te3'e3 Decentralizované systémy cccecccecccccscccccccoccscssces

MEf{c{ experimentdlnf technik@ .ccceccccccccoccscscccssseccoccccccnse

8.1
8.2
8.3

8.5

fG%el & vyznam m&Ffc{ techniky v automatickém ¥fzenf .ceeeececces
Rozd&leni méffcf techniky v oblasti automatického Fizenf ....ee
Méfic{ experimentdlni technika, specidlni p¥fstroje a zafizeni .
8.3.1 Automatické mEFfcf UstFedNny ocecececcccsccccccscccccccncs
8.3.2 MEX{cSf MagnetofoNny ceccecccccccssscscccscccssocsscncscsee
8.3.3 Pristroje pro m&feni hluku 8 chv@nl ..ccecesccssccscccsce
8.3.4 Infratermografické mi¥fcf zaffzen{ - termovize ...ceccee
8.3.5 Laserové m&file slsialsioenecescssassessseessbosssssessses
8.3.6 Rychlostnf optické registrdtory eccececcceccccccccccccesee
8.3.7 Automatické analyzétory plynd @ spalin eececcececcccccce

Diagnostickd m&ffcf zarfzenf .cccceccceccsccsccccoccccccccccnce
8.4.1 Automatizovenéd diegnostickd st8nice .ccceccccccccscccccs
8.4.2 Druhy automatizovanych diagnostickych stanic ceecceccces
8.4.3 Soulasné vyuZiff automatizovenych diagnostickych stanic .

Chyby experimentélnich metod a pFfistrojl, chyby vznikajici

PPl MEFENT cececcccccscsccsscssssscsssscscscsssscsscncscoscscscs

8.5.1 Zpracovdni a vyhodnoceni vysledkd mé&Fenf{ .ccccceccccccse

8.,5.2 Presnost mdffcfch pFf{stroji, statické a dynamické chyby
PRLBLPOTE . cocvssnsivssissssbsrssonsossvsosepnesssesseses

8.5.3 Problematike stanovenf skute&né hodnoty m&Fené veliliny .

8.5.4 V1iv méffcich pFistrojl na m&Ffeny jev ccececcccccccocccee

222
223
224

224
224
230
233

237
237
237

238
238
242
243
243

244
249

253

264
265
266
270

272

272
272
274

275
275
278
279
282
286

288
288
289
290

290
290

292
293
296



9.

10,

8.6

8.7
8.8

Realizace experimentu v automatizaci ......
8.6.1 Plénovén{ experimentu ...ceceecces
8.6.2 Souldsti pFipravy experimentu ....
8.6.3 Realizace experimentu ....
B8.6.4 Vyhodnoceni experimentu ..c.cceecceecee

Teorie inZenyrského experimentu e.ececceses
Pr{klady rozséhlych a néro&nych experimentd

secssccsssccscscesse

ssesssscsccccccacce

®ecsccecsccscssvcse

8.8.1 Komplexn{ automatizované m&feni vybranych parametrd

1etRAlA  cccccosssscssssccnsssesssene
8.8,2 MéFen{ chvEni pFevodovky lokomotivy

eccsccscccscscsccsccse

8.8.3 Mfenf parametrd prouddn{ vzduchu v keandlku preplnova-

cfho agregétu spelovacfho motoru ...

Logickéd automBLY o+ o o o 6.5 o 6 o0 0 o 6 o o e

9.1
9.2

9.4

Vymezenf pojmld, definice cccceccecscccscces
Principy realizace logickych automatd .....
9.2.1 Automaty s pevn& zapojenou strukturou
9.2.,2 Programem ¥{zené automaty .cccecccces
9.2.3 Rozbor modelovéni logickych funkef &f

esescecsccesccescss
eccsscccccccce
esssccscccce

slicovymi systémy .

Priklady pristrojovych systémd pro logické automaty .cecceccsces

9.3e1 Systém DIAMO ccccecccccoccccccccccce
9.,3.2 Systim ZEPALOG=H ccccccoscocccccscee
9.3.3 Systém ZEPALOB=P ccccccoccccccccccce
9.3.4 Stonice DI = DERIS ccccccvcccccccece
935 Zahrenilni FeSenf .cccceccccccscccce

Aplikace logickych automatd v primyslu ....
9.4.1 MoZnosti uplatnd3nf ..cecececccccecces
9.4.2 Sekveninf automat nej{Zdin{ scecccee
9.4.3 Automat spféddacfho stroje eceeccecece
9.4.4 Systém Ffzenf elektrérenského bloku

Ofelicové a PlateT politalds . s .o ¢« o5 o0 o »

10.1

10,2

10.5
10.6
10.7

sesecscscscccs
esesecessscccsccnce
ssecsscssecccccccce
secessssssssecessse

®sscscscscssccccscse
ecssscccsscscsccccce

eccscescscsccccssce

@ccecsccscccsccccese

Stroje na zpracovéni informac{ a jejich charakteristické

v1astnosti ccececlcecsescccccocccsccccccas
Samo&inné &fslicové podftade .ecececsssccss

10.2.1 BRozd&len{ samolinnych &fslicovych pod{tadl eececccecscee

10.2.2 Generace samodinnych &fslicovych poé&

8islicové polfitade tretf generace eecececss
Zékledni jednotka politale 3. generace ...
10.4.! Aritmetickd jednotk& eececcececcces
10.4.2 Rfdfcf jednotka - Fadid
10.4.3 Prenosové k8nlly ecececceccsccsscce

Pam&ti samodinngch &{slicovych po&ftadd .»
Pomocné ovlddaci & zabezpefovac{ jednotky

Pridavnéd zaffzen{ samolinnych podftald ...
10.7.1 Vstupnf pFffdavnéd zaffzeni ..
10.7.2 Vystupni pFidavnéd zaffzend ceccccece
10.7.3 Pr{davné zaffzen{ pro vstup a vystup

1tadd ceececcccces

sscscssssssscccssnse
sssccssscsssssscsce
esssssssesssesssssse
eesccsssccscccsscoe

eesccscscsscscccsscns

secocecssssccccscss
eeessssscecccssscse

296
296
296
297
297

297
297

298
298

299

300

300
303
303
303
305

308
308
309
310
mn
e

312
312
313
315
315

n7

317
318
319
320

322
325
326
327
333

334
339
340
341
342
345



1its

12,

13.

10.8 Jednotny systém elektironickych po&ftadl = JSEP ..esecececccee
1049 Rfdfef pOZItale seccsececcccsssscsocsosssscccccessosossoseses
10,9.1 PoZadavky na ¥fdfcf podftad 3.ZeNerace seceeccccccssee
10.9.,2 Vstupni a vystupnf strana #f{dfcich po&ftadd ....
10.9.,3 Specidlnf prfdevnd zarfzeni Fidicich po&ftadd ...eeee

MERIPOCIERER - o o 'S nle cile et u v o b b e e b e e @ e e i, o8t s

11,1 Architektura a konstrukce minipoZfta8&3 seeecccceccccccccccsce
11,2 Vstupnf a vystupni zaffzenf minipo&{te&8 .seeececccccscss

11,3 Programové vybavenf minipo&fta8&0 .eecececsccscsccccscscsscsssscse
11.4 Systém malych elektronickych po&ftadl SMEP seecsecccccccscsscs
11,5 Technicky popis podftaZe ADZ 4000 ceccccccccccccee ceseccse

151 EPAME L OV DOOBYOLGM ((5a s/t ecsoccanessssssobisesssnsseiies

11,5.,2 Forméty dat 8 instrukef cecccccccccsccscccccsccce .o
11.5.3 Princip zpracovdnf instrukcf cecccccccccecccsccosccccse
11.5.4 Ov1léddni vystupnich zaPffzenf ccececcccccsscsccssscssce

Mikroprocesory 8 mikropoZ{t8%@ . ¢« o ¢ o o o o o o ¢ o ¢ o o 0o o o o

12,1 Architektura a konstrukce mikroprocesoru a mikropo&itale ....
12,2 Pam8ti mikropoZfta8l ececccccscccscccscscscsosscsscscssssssss
12,3 Ostatn{ prvky mikropoZ{talové techniky eeccecccecccccscccccce
12,4 A/D a D/A prevodniky pro mikropo&ftaZové techniky eecececesce
12,5 Programové vybaven! mikropolft8&d ccecccccccccccccscscsscsscse
12,6 Aplikace mikroprocesord ceccececcccccccoccsccscsccccccscsscns

ANl ogove PoELtate he s s T St i e e e s e o (e ees e e

13,17 0vod N0 anal ogovych DOSTLath S R e thcinsesevssssssocsscasnsine
13.2 Linedrnf operadn{ JednOotky eccccecccecccscccccsccccscssssscscce
13.2¢1 Operadnf 2e8ilovaBE eccecccccoscccecscccocccscccssscscce
13.2.2 Linedrn{ jednotky na bdzi opera&niho zesilovade .eeee
1362.3 Potenciometr .ccceccccccccccsossccsscccsscscsccsscsne
13,3 Nelinedrnf operadn{ jednotky ececccecceccccccccccccscssssscccss
13,301 Diodové funkZnf mEni%e cececcccescsscscccccccsccsccns
13.3.2 Analogové NASObIiZKY ececcccccccccssccccssscccccoscscce
13¢3¢3 Dopramf zZpoZd&nf cececccccccccccscsscsccccscccscscccns
13,4 Analogové polftade MEDA .cceccccccvcccccscoscccsoccsccsccsccns

Hybridnf vypoZetnf SyStéMY eeccececcccccoccccscsscsscsscscssscscane
14,1 Formy hybridnf vypoZetnf techniky cceccecccccccccccccccccccocss
14,2 Grovn& spolupréce analogového a &f{slicového podftale v hybrid-
NIM BYSLEMU cceccccccccsccocsessssccssccscsssscssssssssosssns
14,3 Analogovy polftad v hybridnfm systému ..cecccccccescccccccces
14,4 Cislicovy polfta® v hybridnfm syStémMU sececcecccccccscsccssss
14,5 Hybridn{ Systém seccecececcscccccsccccoccosccssccccscssscscns
14.5.1 Rfdfcf prvky pro analogovy poZ{t8& eeeecssccccsscccas
14,5,2 Vstup bindrnfch informac{ do &fslicového po&itale ...
14,503 Prenos dat A=D ceccccccsccccsssscsccsccsssssnssscscns
14,54 Prenos dat D=A ccececccoscccccscssssccsscsccsccssncscs
14,6 Hybridnf systém ADT 7000 <eececcceccccccscscscosscccscscsscsccse
14,6,1 Spojovac! jednotka hybridnfho systému ADT 7000 sess

10

352

355

356
359
360
360
362
362
363
365
367

368

369
374
317
379
381
383

384

384
385
385
386
387
388
388
389
390
391

393
393

394
394
395
395
396
396
396
397
398
399



14.7

14.6.2 Komunikace v hybridnfim systému ADT 7000 eecccccese
14,602.1 PPenos 8ATe8 cceccccsccccccsccsscsssssssssessscsse
14.602.2 Prenos 38t ccccccccoccccccccccocccoscsssscscscscsy
14566253 “Phenos pOVeLN s ildie. seoctniiabientssssssesessissiee
14,6.2.4 Prenos prerudovacich 8ignéld eeecescccsscscscccssce
Programové vybaven{ hybridnfho systému ADT 7000 .ceccccccccse

15, Systémy délkového zpracovini dat cececccccce o o o o o o o o o & o

15,1
15.2
15.3
15.4

fvod do projektovédnf systémd ddlkového zpracovédni dat ......
Technické zabezpelenf délkového prenosu dat: eee..ceccdssccece
Programové zabezpelen{ délkového’zpiheov‘hi'dgg sescceccscas
Priklad realizace systému ddlkového zpracovéni dat .ecececeee

16. Hierarchické F{dfc{ systémy s mikropoZf{tali scecececcccccccccccces

16,1
1642

1643

16.4

Struktura hierarchického ¥{dfcfho systému s mikropodftaZi ..
Technické zabezpelenf hierarchickych *fdfcfch systémd

8 MIkropolftadl ccceccccccescsccsccccoscsscssccssscecosssces
Programové zabezpeleni hierarchickych F{dfcfich systémd

8 MIKropol{tadi ceecccececcocscccscrcosccscccscassssscccccne
Prfklad realizace hierarchickych *{dfcich systémd s mikro-

POEItaBEL ceececcccccseccccccccecscscceccscccccsscsccsccccnncs

1ils - HIdfof stanoviStEear s e o vie o ol UTEL VLt L ers

1761
17.2

ROZVAAEEE secccccccoceccssscescsvsecescscsscscssscscsacnscscs
DOZOPNY cceccccecscccccccccsscsccosscsccccsscsscsssssnccssscs
17.2.1 Vyhody & nevyhody ustifednfiho *{zenf{ ..
17242 Vybavemf A0OZOYreN cccccccoccsssoccocsssoscsscssccsces

iR, Prfklady reslizace informednich a Fidfcich systémd ....ccc o o o o

18.1
18.2
18.3
18.4
18.5

18.6

Literatura

Systém CIS 3001 pro elektrérensky blok 200 MW ..cccceaccacee
Systém CIS 3000 pro cementdrnu a8 VAPeNnkU seecceccsceccsscccs
Informe&n{ systém pro elektrérensky blok 500 MW, .eceeeccnsee
Cislicové systémy pro F{zenf oﬁ;;ﬁécfchrétroiﬁ - NC systémy .
18.4,1 MNekteré ¥fdfcf systémy NC stroji, vyréb&né v ESSR ..
P¥{klad pouzitf televizn{ kamery k Fizeﬂi regélového zaklada-
&e pro skladové hospodéFstvi seecececceccces

sesssccscccs

RODOtikES seeeeeccccasccssccsscsnsesccssosesccscenssscsscsnce

18.6.1 N&které typy vyrdbénych primyslovych robotd a mani-
Ul AtorD WHCSSR | i I e sl o Shienie b e blste aTe

18.6.2 Technicky popis primyslového robotu PR=16P .eecccess

400
400
400
400
401
401

402

402
403
405
406
407
407

409

410

411

41

41
412
413
415

417

a7
419
420
421
424

429

437



