
mit na mysli, že takto idealizovaný teoretický model montážního postupu (přeurčená 
montáž) musí být běžnou i když vynucenou praxí v případech, kdy je nutno zabudovat 
dílec s rozměrovými parametry mimo předpokládaný toleranční interval. Ma důsledno­
sti a zodpovědnosti montážní čety pak závisí, zda nevznikne stavebnětechnická závada.
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