OBSAH

str.

1. Obecny popis soustav Cislicového Fizeni 4
1.1. Sb&rnicovy systém 6
2. Centralni jednotka 13
2.1. Popis funkce, struktury a vlastnosti centralni jednotky 14
2.2. ZplUsoby komunikace centralni jednotky s periferiemi 17
3. Soustava analogovych vstup(l 23
3.1. Typy a slozeni soustav analogovych vstupl 24
3.2. RuSivé signaly v soustavach nizkonapé&iovych analogovych vstupl 27
3.3. Unifikaéni obvody 29
3.4. PFepinace vstupd Cmultiplexery) 30
3.5. Zesilovace nizkonapé&iovych signald 32
3.6. A-C pFevodniky 33
3.7. Rizeni soustavy analogovych vstupt 35
4, Soustava analogovych vystupl 36
4.1, Cislicové - analogové p¥Fevodniky 38
4.2. Analogové paméti a vystupni prepinacCe 4
4.3. Rizeni soustavy analogovych vystupt 43
5. Soustava &islicovych vstupd 43
5.1. Unifika¢ni cleny, registry a citacCe 45
5.2. Rizeni jednotky &islicovych vstupl 48
6. Soustava Eislicovych vystup( 48
7. Prost¥edky pro obsluhu CRS 51
7.1 Technologicky pult operatora 52
7.2 Ostatni prvky komunikace Clovék - stroj 55
Programové vybaveni CRS 57

8. Obecny popis 57
O. Zakladni programové vybaveni 61
9.1. Prvky opera¢niho systému 61
9.2. Ostatni obsluZzné programy zakladniho vybavent 65
10. Univerzalni uzivatelské programy CRS 66
10.1. Modul sbéru a zpracovani analogovych velicin 67
10.2. Modul sbéru a zpracovani dvouhodnotovych proménnych 69
10.3. Modul pFimého cislicového Fizeni (DDCT) 69
10.4. Modul Fizeni DSC 72
10.5. Modul dvouhodnotového Fizent 73
Modul optimalizace 73

10.7. Modul dokumentace havarijnich stavi 74
10.8. Modul vystupu a vstupu alfanumerickych informaci 75
10.9. Modul grafického vystupu 77
11. Zakladni metody zpracovani dat v CRS 77
11.1. Linearizace charakteristiky ¢idla a pFepocet na technické jednotky 78
11.2. Kontrola vérohodnosti 79
11.3. Cislicova filtrace 79
11.4. Kontrola prekroCeni mezi 86
v11.5. Integrace proménnych 87
11.6. Rychl& Fourierova transformace fPPT) 89
11.7. Pouziti DPT v CRS 93

- 129 -



12.
12.1 .
12.2.
12.2.1 -
12.2.2 -

12.2.3 -
13.
13.1.
13.2.
13.3.

14.1.
15.

15.1.
15.2.

Identifikace Fizenych objektl

Identifikace statickych parametrd stacionarnich objekt(
lIdentifikace dynamickych vlastbosti

Identifikace pomoci odezvy na skokovou zménu vstupu
Identifikace impulsni charakteristiky metodou minima souctu
kvadratl odchylek

Identifikace objektu za plsobeni poruchového signalu
Algoritmy automatického Fizenit

Cislicova analogie regulatoru typu FID

Algoritmy pro kone&ny pocéet krokl regulace

Algoritmy pro statisticky optimalni kompenzaci poruchy
Optimalizace vyrobnich procesi

Linearni programovani

Spolehlivost CRS

Zalohovani systéml &islicového Fizeni

Hodnoceni spolehlivosti systému

Literatura

Obsah

str.
95

996
99

100

102
104
107
108
110
112
119
121
125
126
127
128
129



