OBSAH

Predmiuvadcprunimt vadantoe s 0 AN Sl wl I . o G Aol S e Sl e i 9
Predminva k drohiému vydlng . G ol se o Sdeh Sl v sl g0k badieds fe avke PG A 9
Bledmiuyva & déskému Vydank o2 (L G Wi e o o353 SN SGHE TS R 5tds 4050 10
T & ZARLADNI BOTMY, Z EINRARNEATIGEBRI S, L. 5570 4 o Liofad. o e (oCaiaih o ridibr, & an wIB ia S o g bne Ml o 11
IR S T ERERE ST o RSO LRSSk BAMAE gt i T mive Fc - SRR ik RN A T 11
2+ MaticeMpectainiho Syt T4 0Lt kil N s Lo o K IR IS SRR TR S i, s 35
AL ARTOMY eI NO DIOSEOT N o nids % L2 A 2% BN s b T SV RS A R O Ty 43
4. Béze 2 sotTatnICe . 31 i AN SR o e s E SRR ML T S DA 46
3. POUDTOSTOPY N G Y S by S nistis o A ol Vi U PR ey e 51
(5 S0 70T, T 1 7o) o NS W) gt R e RN M AT 5 P ' (s SO 0 MR v ol e 58
7 -Jordanliv:ietmAln i tvard do M fed Bl Sl Sl Y SR LIRS AN AR S 72
8¢ Strukturi. invaridntaich pOAPIOStond . .o/ 5 LA S EU LR S A R 84
9. Ortogonalite yekiorf - S DOdOROMONE . . oo /i k. oo biv o dale €8s o aivino viasn.s disl s 0¥ Ssse e als b 86
10. Line4rni operatory v unitdrnim prostoru a v euklidovském prostoru.............. 92
1L SOt RICK Y- ONCTRLOL: 15 ¢ oo Wil o i ts o7 2o e aie] K10 SIS IR SHRISETH PTors  srope Lol RS 97
L2 KA AICRE OTIRY Y ... o5 sl Srvral B a L aaraliots e g o, N 5 (ONES 3, sRa ALY o PPNk S phes o B 108
13."Pojern Linhitv v ineAeniaigebre voi .t canih Sl Rl it AUBs. s b R R i 114
1A, Gradient TaksiooBlE = V36 55 ol i s din. RN ShNGHERS 'y s i 4 v s O s sio fabar S0 129
II @ FINITNf METODY RESENf SOUSTAV LINEARNICH ROVNIC .. ...vvvuseesnsnnunnnnnnnnnns 131
15; PodminSiostimatie . AN S0a i s B2 A Wlh R R R A i TR 132
16/ GansSoxAnetRdR ' TS S s R L K SRS Sl s S SR S R e 141
L7 Vypotel:detemmuaantiy 5. o 0. ot SOUS R & S, it S Bt O Do L S e e 150
18. Kompaktni schémata pro FeSeni nehomogenni soustavy linearnich rovnic......... . 153
19. Souvislost Gaussovy metody s rozkladem matice na faktory
20, Metoda drubyeh odmoenii . (i s Satthe i e 5eh o sio’s Faien hiure g doratin visds ot S g 100 Wialas
2L vinvertavanimatige el e r SO IRy I e e R e T e L e &
22/ loha; 0 SlnmRaet 356 #5000 S0 A oo s B ik
23, Zpiesnéni prvki inverzni matice ................
24. Invertovani matice pomoci rozdéleni na pole
25. Metoda ovroubeni........... AR B e iy PR T S SR PRI,
20, FEKAlRtorDYA MSLORRN . & . st w7l D B Mo | ab & o i LR g A O8O
27. Purcellova metoda......... Faclaehr R A LRI A SR L L R e (RN B v e 189
28, Inverze matice metodomtAOpIMOVAREA L w18 () | Ve v il i bl il T s sl o patd s a 192



III ® ITERACNI METODY RESENf SOUSTAV LINEARNICH ROVNIC. ... ttvuurnieannaneennnns 198
29, ' Kongtrukee iteragdnich proCesliilns: | 1w s e a slr G oo i e T M O s i iV 198
30; "Metoda:postupnych @pEOXIMACE £ S a0y oy S diivai s dutand s beute s liias s agets a1 608 201
31. Uprava soustavy linedrnich rovnic na tvar vhodny pro pouZiti metody postupnych

aproximaci. Metoda prosté iterace . .. .. PSS SRR 3 SN o) oy WA X O 2 207
32. Jednokrokovy cyklicky proces (Seidelova metoda) .........ceuiivrnnininiainnnn. 212
33 NEkrasovova MOLOA A" 2 - 3 iivth Pa i ool fatX o iy ool o ovite e g SNt S 218
34, ‘Metoda UupIné relaxace /. &5 m o A v ke 18 5 e L S I G S 223
355 INeHIpIna relagace ;.8 o5 S L A N NS e S B S i 224
36. VySetfovani iteranich metod pro soustavy s kvazitridiagonalni matici ........... 229
377 N etalD KOV L g . v o e o e, e b N S o o e e 236
38. Rizené relaxace ............... RN A T 23R S v P ETREN S 1 S0 O N TR o 239
39. Relaxace vzhledem k délce reziduového vektoru .....0 . .i.ciiin e vunieyontvas 243
A0 Skupmovairelaxadre . <l e B N s S I S e s A A E R e s W 245

1V, ‘@ “UPENY 1 PROBLEM VEASTNICH GISEERE L\ o ivis b s o ol s haie e s et sl it S0s e 248
41.VStabilita/problému: viastolch SISeHT, "V AT 1 he s ol 280 N S B Dt A7 e 250
2. KevIovoS Tetoda o/ L o G s ag <« F BTN 1o S0a e e e PR i BB 253
43, Urceni vlastnich vektorli Krylovovou metodou . ...c.......ooviiieineinnennanin 261
44, HeSSeNDELBOVA TABTOMA 55 . 50k Tl Mt ol skl o ol s e Py T A e B et e o B i 263
45: Sanfuelsomova metod AN il o BTN A TN T e e S S g ST Al 269
46,4 Danilevak€ho elodR . . et i A i s o iR AR
47. Leverrierova metoda a Faddgjevova modifikace ...............cciiveiaivaiinn. 282
48. Eskalatorova metoda
49. Interpolacni metoda
50. Metoda ortogonalizace postupnych iteraci ...... ... ... ... o il 301
51. Transformace symetrické matice k tridiagondlnimu tvaru pomoci rotaci........... 304
52. Zptesnéni pfiblizného feseni tplného problému vlastnich €isel.................... 314

V. '@, CASTESNY PROBLEM VIUASTNICH GIBRE N . 1o, o o s i S e N vy 318
53. Urceni v absolutni hodnoté nejvétsiho vlastniho Cisla matice itera¢ni metodou. . .... 319
54. Zrychleni-kofiverfence njocnINAOINSOAT o o5 Dils i vw wh o v St Gl 450 £ hogeln o o Sl 335
5Si-Modifikac@saocmnné metodire e .5\ oA SRl @ N S N RS 340
56. Pouziti mocninné metody k vypoctu nékolika vlastnich &isel..................... 347
STeIVicestiupiiova moonimha metadardte o8 . el 1% a Lol LA N A e R 350
S8, "Metoda: AAHErenBI .. . U0 S Casd o ieT Sihibin s g vn B S E LA 4 miecs o8 il 357
LU 3T T SRR AR 7 7 IR e G e (PORE N iy CRROERR M R BT 361
60 Redokeotametodas 255 7 0 L &k el L i LV Al R Sl AR ety sy S 366
6i.4 Relaxace Po: soatadmacichy Sl St s okt i S o S R e e ke 268
62. Zpiesnéni hodnoty jednotlivého vlastniho €isla a jemu odpovidajiciho vlastniho vek-

ot IR A S R B R LA PR L RN U R SRR RO {1 AT RIS T 374

VI ® METODA MINIMALNICH ITERACI A DALSf METODY ZALOZENE NA MYSLENCE ORTOGONA-
LITACE e s s e b IR et S W N e e s T e R o 382
63¢ Metodaimintimalnicheiterac. S Sel a5l il Corid s L8 GRS TSR, L2 382
64 5BIOrtogobAInEAlBOrItmYS | o e b i s NN T B LR s AN R 2 S 394



65.
66.
67.
68.
69.

VII o

70.
il g
72
3

Metoda A-minimalnfehriterats /s &5 TGS BN SR 2N 8 ul e e 406
ADIOrtOgoRA I ATGOTIEININB L 72 o A 754(s S e e 5o B o Toial it & 1o s e 76 afo Y5 Aracs 413
Dvojélenné vzorce pro metodu minimdlnich iteraci a biortogondlni algoritmus. . ... . 418
Metody konjugovanych smérii a jejich obecné vlastnosti.................coeu.... 421
Nekteré metody konjugoVanyeh SMELT, .- ..o i iad bui e s suioels s o bbicn s e on s oa'e 429
GRADIENTNL ITERACRIMBIORNY: i1 20 5 < Ugts o (00000 0 5 30 e o Sl STk 447
Metoda nejvétsiho spadu pro feSeni soustav linedrnich rovnic ................... 448
Gradientni metoda s minimalniii tezidui ..., 0 .. o0 doioaidabs Rvae dave ooty

Gradientni metody s netiplnou relaxaci ....... 0 SRR . S TN G S R L oY
s-krokové gradientni metody nejvétsiho spadu

74. Vypocet nejvétsiho vlastniho Cisla symetrické matice a pfislu§ného vlastniho vektoru
gradientnimi metodami ................. R P e S - MR R BN A S 472
75. Reseni &asteéného problému vlastnich &sel pomoci Lanczosovych polynomii. . ... . 486
T65iszkrokova etoda neIMEISTROSDAAU"I0Y. 15 o o 31 Hille « foh & e 0 Bl ol B s ke 490
VIII @ ITERACNE METODY RESENf UPLNEHO PROBLEMU VLASTNICH CfSEL ...............uuu. 499
77. Algoritmus déleni a od¢itani (QD-algOritmus) . .......ivrieeunnneeneeennnennnnn 499
g8.: Trojihelnikopdmocninharmetodar.. .’ . .. 8. 0. ok Lokl vhs sl e TR L 513
79. LR-algbritmus ............................................................ 520
QL ARGlgatitonlls .. e s I il o e S B S b % o E s R SN 45 525
81\ Tteratuf procesy zaloZené na'pouditi rotact ... 7o, b 20t oot sl wledn Ll Le 527
82 TrojuhelniKOVE ori GgORAIN L NTOCES AN = o\ C i B o e s 6 e o iR el 539
83. Reseni uplného problému vlastnich &isel pro libovolnou komplexni matici. . ....... 548
84. Vypo&et vlastnich &isel a vlastnich vektorti matice AA4”. .. ......covvvieinennnnnn 554
L5 08 T T SRR A A © P SRR e« Wl SRR AR N L A B i 556
86. Reseni tiplného problému vlastnich &isel pomoci spektralni analyzy postupnych iteraci 562
IXN @ UNIVERZ ALNT AWCORIIMY i/ U A it 6 b B e e 1510 57 SIS W lv SO 5% o ts mudisto Bi itk s e 567
87. Obecnd myslenka potladeni soufadnic ........ PO | D s SOV A e o ] 567

88. Ljusternikova metoda urychleni konvergace metody postupnych aproximaci pro fe-
Seni soustavy HUCRenIER FOVENC 500 4 Y00 W0 v o g ibNs Bl io - oy & W S0 a0 n s kb 4 Kol 570
89. Potlaceni souradnic pomoci polynomu nejmensiho stupné....................... 572
90. Ruzné formy provadéni univerzalnich algoritm@ .....................c0einn.. 575
91. Univerzalni algoritmus nejlepsi ve smyslu prvniho kritéria ...................... 571
92. Univerzélni algoritmus nejlepsi ve smyslu druhého kritéria ..................... 582

93. Abramovuv zpusob urychleni konvergence metody postupnych aproximaci pro feSeni
Soustav lineACRICHIRONBICHA L Bl S ABIST Mol /0. o Sl oA it L o eI b S 584
Lo MG 0 Ko Ts oo SECATGR, L S DR 1 3 (N Wit R UCR ISR FINNER o ST TN S TS s 586
95.. Obrenid tro)lentiC HEERERIRIOCOT . . oo v o . s e TR ade s g ok wb Bk o sile ST 588
96 AInwverzan L anCzosUyalgoritings i s Yoy s lin o U Bl G e 593
97. Univerzilnf algoritmy RejlepSiiv PramEru. 4., | oo 5. L hi aieiats iuiaretn ol ale s riaza s 596
98. Metoda potlaéeni soufadnic v komplexnim oboru...........coiiiineneeennesn. 599
99. Aplikace konformniho zobrazeni na feSeni linearnich soustav .......... SR e VA 601
100 Priklady Scusiverzalnich algoritoaliv e 5n L . L adh . B Sy SR A 608
101. Pouziti metody konformniho zobrazeni na soustavu pfedem neupravenou ........ 611



102. Pouziti my$lenky potlateni soufadnic k feSeni ¢astetného problému vlastnich &isel . 617

103. Pouziti konformniho zobrazeni k feSeni ¢aste¢ného problému vlastnich Cisel ...... 618
NS X, o g T s N 1618 S e, o shae AN Vos o, Fe (R rtra, mIBMA T 0 e R wih e 620
LT SR AR o R B o Sl R VR R D O NYRTE B RO e P LY 623
IRERIR V5 s Y LN, o SRRl o Ve A QL 0 SR A g, o e TN 679



