ANOTACE

Tato disertaéni prace poskytuje pfehled v oblasti problematiky hardware a nizkouroviiového
software (firmware) pro fidici systémy pouzitelné v servisni robotice. Dale prace nabizi rozdéleni
t&chto systému do n&kolika kategorii z hlediska sloZitosti pouzitého procesoru a oblasti pouziti.

Na konkrétnich pfipadech autorem realizovanych fidicich systémi prace upozoriiuje na mozné
problémy a popisuje jejich feSeni. V ramci vyzkumné ¢innosti je zde fesen problém napojeni nového
fidiciho systému na fidici systém plivodniho lokomoé¢niho subsystému, ktery z pravidla vychézi
zjiného komeréné dostupného produktu (invalidni vozik, pasovy naklada¢, fidicem ovladany
transportér). Dalsi téma zpracované v této praci je problematika bezdratového prenosu fidicich dat a
videosignalu. Posledni kapitola prace se vénuje problematice a specifikim provozu podminek
v prostfedi s nebezpe¢im vybuchu. Vysledky vyzkumu vtéto oblasti jsou demonstrovany na
konkrétnim realizovaném fidicim systému pro existujici dilni stroj.
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