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Jednoduché metody identifikace soustav.

Identifikace a specifikace modelu; etapy definovani, identifikace a modelovani

systému; identifikace analyticka a experimentdlni, LTI modely a jejich rozdélent,
prechodovd a impulsni charakteristika; pély a nulové body LTI modelu;
aproximace spojittho LTI modelu diskrétnim; ziskdni prechodové
charakteristiky z odezvy na puls a rampovou funkci; parametrizace pfechodové

charakteristiky; aproximace dopravniho zpozdéni, metoda nejmensich ¢tvercii.

Jednoduché metody navrhu automatického Fizeni

Sefizeni pomoci experimentu (sefizeni podle kritického nastaveni , sefizeni
metodou ¢tvrtinového tlument, sefizeni metodou relé, sefizeni metodou pokus-
omyl), pomoci neparametrického modelu soustavy (sefizeni podle pfechodové
charakteristiky, sefizeni pomoci frekvenéni charakteristiky soustavy, sefizeni
pomoci bezpe¢nosti ve fazi), sefizeni pomoci parametrického modelu soustavy

(sefizeni metodou kompenzace, sefizeni metodou pozadovaného modelu URO).

Yax ¢

Kompenzace dopravniho zp
Kompenzace dopravniho zpoZdéni pouZitim vnitiniho modelu (IMC) a pouZitim

Smithova prediktoru.
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