Obsah.

1. Systémovy pfistup ktvorbé abstraktniho modelu.........cccccooiiiiiiiiiiiiiii e, 5
Orientovany dynamicky systém. Rizeny a fidici systém. Systémy Fizeni.
2. Modelovani prenosu, transformace a distribuce vykonuU.........ccooiviiiinnn... 9

Prenosovy prvek. Pfenosovy &len. Uvod do obecné teorie pfenosu vykonu, energie a
informace. Pfenos energie (vykonu a informace), nositel energie, pfenosovy kanal.
Vykonové, energetické a informacni veliCiny.Transformace energie a vykonu. Trans-
formace energetickych a vykonovych veli€in. Informacni veli€iny. Distribuce energie a
vykonu. Distributivni a nedistributivni veli€iny.

3. Tvorba obecného modelu prenosovéhno PrvKu........iiiiiiiii 15
Zakladni obecny model pfenosového prvku. Rozsifeni obecného modelu o Fidici vstup
OznaCeni vnitfnich vazeb v obecném modelu. Oznaceni statickych charakteristik v
obecném modelu. Uginnosti v obecném modelu. Odchylky vykonovych veli¢in. Mode-
lovani dynamickych vlastnosti pfenosového prvku.

4. Rizeni PFENOSOVYCN  PIVKO ..ottt ee st n e 26
Ridici obvod dalkového ovladani. Obvod automatického ovladani. Obvod automatické
regulace. Kombinované systémy fizeni.

5. Druhy prenoSOVYCN  PrVKU......ccoiiiiiiece ettt e et e e ete et eae e eae e sae e ere e 35
Generatory. Motory. PFevody
6. Charakteristiky a modely vybranych prenosovych prvKl.......ccccoooiviivviveennne. 36

Model ideélniho pfenosového prvku. Rizené prevody se spojitou zmé&nou prevodové
ho poméru. Hydrostatické a tfeci prevody. Nefizené pfevody se spojitou zménou pre-
vodového poméru. Hydrodynamické pfevody. Mechanické ozubené prevody. Model
tfiClenného diferencialniho mechanismu. Makromodel sloZzeného prevodového prvku.

7. Obecny model PrenoSOVENO SYSIEMU......cccoiiiiiiiiiece i e et 50
Pfenosovy systém sloZzeny z makromodell. Model pfenosového systému slozeny z
inciden¢nich matic. Systémy rovnic. Makromodel pfenosového systému.

8. Modelovani specifickych pracovnich reZimU.......c.ccccccocoviiieiiiiiiiecccececeeee e 55
Obecny model pii zméné sméru pfenosu vykonu. Postupné a sdruzené Fizeni dvou
fizenych prvk{i. Rizeni tfecich pfevodd

9. Charakteristiky a modely hnacich MoOtorQ..........ccoccoeiiiiiiiciceice e 68
Statické charakteristiky elektromotoru. Klossovy aproximacni funkce. Nova ,parabolic-
ka“ aproximacni funkce momentové charakteristiky. Uréené konstantnich koeficient(.
Inverzni aproximacni funkce. Dynamické charakteristiky elektromotoru. Rozbéh neza-
tizeného elektromotoru. Rozbéh elektromotoru pod zatizenim. Zména ustaleného sta-
vu ,naparazdno“. Zména ustaleného stavu v pracovnim bodé. Model naftového spalo-
vaciho motoru. S omezovacim regulatorem. S vykonnostnim regulatorem. Charakte-
ristiky spalovacich motor(. Statické charakteristiky benzinovych a naftovych motor(.
Aproximacni funkce. Dynamické charaktericky naftovych motorli s omezovacim a vy-
konnostnim regulatorem.

10. CharakteristiKy ZAtEZE.........oociiiiiiii i e e 107
Rozdéleni prfenosového systému. Trakéni charakteristiky dopravniho prostfedku a vy-
stupni vazbova charakteristika pfevodového prvku. Vyjadreni jizdnich odpord. Mini-
malni zatéZovaci sila pfi maximalni rychlosti jizdy. Rozvoj maximalniho vykonu hnaci-
ho motoru do trakéni hyperboly. Omezeni maximalni pfenasené zatéZovaci sily ad-
heznimi podminkami.

11. Parametrickd podobnost pfenosovych prvKka..........ccccocuenee. 113
Zakladni kriteria parametrické podobnosti. Kriteria geometrické podobnosti. Kriterium
stejné stfedni napjatosti nositele energie. Kriterium stejné stfedni rychlosti pohybu no-
sitele energie. Zakladni vztahy mezi vykonovymi a uzitkovymi parametry. Aplikace pa-
rametrické podobnosti. Optimalizace parametr(l systému rozvétvenim toku vykonu a
presunutim fidiciho parametru.

Pouzité 0znaceni VElICiN......ccccoviiii i 133

PoUZitd a dOPOrUCENA IIEEFAtUIA........cooiuiiiiiiiiie e 135



PouZitd a doporucenad literatura:

[L1] Koreis, J.: Ovladanie a regulacia trakénych systémov.
Skripta pro postgradudlni studium. VSDS Zilina 1985.
[L2] Kotek, Z., + kolektiv: Optimalni systémy fizeni.
SNIL Praha 1987.

[L3] Prokes, J.: Hydraulické mechanismy v automatizaci.
. SNIL Praha 1973.
[L4] Salat, T: Mala enciklopédia matematiky.
OBZOR Bratislava 1981.
[L5] Koreis, J, Hydraulické systémy mobilnych strojov.il.

Skripta vzd&lavaciho kurzu VSDS Zilina pro fy. Sauer SG.
HYDROPNEUTECH s.r.0., Zilina 1999.

[16] Koreis, J, Mazanek, J.:Rizeni prenosu vykonu.
Scientific Papers of the Univerzity of Pardubice. Series B. 3/1997.

[17] Koreis, J.: Uginnosti fizenych pfevodovych prvkd.
Shornik referatl k doprovodnému programu mezinarodni vystavy
DRIVE'98. Ostrava 1998.

[L8] Wolf, M. Hydrodynamické spojky a ménice.
SNIL Praha 1965.

[19] Mudrik, J.,LabaSov4, E., Nad, M.: Charakteristiky niektorych typov elektromotorov.
Sbornik mezinarodni konference: ,,Akademicka Dubnica”, 1997.

[L10] Pdr, L: Pfevodovky fazené pod zatiznim, vytvorené s pouzitim
mechanické synchroniozované prevodovky.
Sbornik konference: Pfrevody ve stavbé dopravnich a mech. zfizeni.
Piestany 1979.

[L11] Pdr, L: Dvoutoké pfevodovka pro terénni vozidla a zemni stroje.
Shornik konference: Pfevody ve stavbé dopravnich a mech. zfizeni.
Poprad 1983.

[L12] Sivak, V.. Elektrohydraulické regulacni pohony pro manipulaci s t&Zkou
hmotou.
Shornik referatli k doprovodnému programu mezinarodni vystavy
DRIVE'98. Ostrava 1998.

[L13] Malik, L: Diferencialné& hydromechanické prevody.
Shornik referatli k doprovodnému programu mezinarodni vystavy
DRIVE'98. Ostrava 1998.

[L14] KucCera, L Sériové a diferencialné hydrostatické prevody.
Shornik referatd k doprovodnému programu mezinarodni vystavy
DRIVE'98. Ostrava 1998.

[L15] Kuagik, P.,Kris8Sé4k,P.: Energeticky usporné rieSenia hydraulickych systémov.
Sbornik referatl k doprovodnému programu mezinarodni vystavy
DRIVE'98. Ostrava 1998.

[L16] StrdZovec, I.: Vyuzitie pocCitaca pri merani riadeni hydraulickych systémov.
Shbornik referatll k doprovodnému programu mezinarodni vystavy
DRIVE'98. Ostrava 1998.

[L17] StrdZovec, |., KuCik,P.:Meranie dynamickych vlastnosti proporcionalneho
tlakového ventila.
Sbornik mezinarodni konference: ,Akademick& Dubnica“, 1998.

[L18] Koreis, J.: Hydraulické systémy pro mobilni stroje.
Skripta kurzu: ,Hydraulické prvky a systémy", kapitola 11.
TANGER s.r.o. Ostrava, 1996

[L19] Koreis, J.: Vliv obsahu plynu v kapaliné na jeji stlaCitelnost.
Scientific Papers of the Univerzity of Pardubice. Series B. 1/1995.

[L20] Koreis, J., Koreisov4, G.: Charakteristiky systému klapka-tryska.
Sbornik mezinarodni konference: ,,Akademicka Dubnica“, 1998.

Koreis, J.: Pfenosové systémy dopravnich prostredk. 135



