Obsah

Uvod 2
1 Vyuziti robot a manipulator( v jaderné energetice 3
11 Roboty a manipulétory vyuZivané pfi preventivni Udrzbe ........cccoceevvet cevvvienne 4
12 Roboty a manipulatory vyuzivané pro opravy a demolice .........ccovvevreivrireene. 6
13. MODBIINT TODOLY oo e s 8
2. VyuZiti robotu a manipulatorfiv zem édélstvi 14
2.1. Mobilni procesy v rostlinné VYrobe .........cccccvevievcie i 14
2.1.1.  SamoCinné Fizeni traktoru ......ccocooveviennienncninenenn, 15
2.1.2.  Zpracovani pUdy ........ccccccvviviereiriireeeeeeeen e 15
2.1.3. Seti, sazeni a oSetfovani plodin ..., 15
2.1.4.  Aplikace chemickych postfikil ochrany rostlin ............... 16
2.1.5.  SKHZeN ODININ oo 16
2.1.6.  Sklizef picnin abrambor ... 17
2.1.7.  SKHZEN ZEIEBNINY  .eivieecece ettt renne e 17
2.1.8.  Sklizefi ovoce ...... 17
2.2. VyuZiti robotdl v ZIVOGISNE VYTODE  .......ccucvieicieicecicteee e 18
2.2.1.  Priprava krmiv akrmeni ... 19
2.2.2. DOJENT oottt sttt ettt ne e 20
2.2.3. SHNAM OVCT oo 20
2.3. MoZnosti vyuZziti robotd ve stacionarnich podminkach ...........cccccceeevevvieccennae. 25
2 T R o (o 1ot 1S3 YA o (0] o] 1Y SRS 26
2.3.2.  Procesy prekladky ........... 27
2.3.3.  Moznosti vyuziti robotl pfi Udrzbé zemédélské techniky ........c.cccocovvevviriienennns 27
3. Vyuziti robotd a manipuléatord v kosmickém prostoru 28
3.1 Roboty a manipulatory vyuZivané pro vyzkum povrchu jinych planet ............... 32
4. Vyuziti robotd pro pracipodv o d o u 42
4.1 Podmorské roboty ........ccceeeerirninienen. 42
5. Soucasné konstrukce antropomorfnieh chapadel 48
6. Umély sval jako pohon v biorobotiekvch mechanismech 51

6.1. Priklady aplikaci pneumatickych umélych svaldi ............cccocoeveveievceerennene. 52
6.2. Navrhovani SMA PONONT  ......ceiveveieieeeeeecee et 54
6.2.1.  Zakladni vlastnosti SMA PONONT .....c.cooveveviieiiiiieieeec e, 57
6.3. Priklady aplikaci SMA umelych svalll ..........cccooiviiiiiiiiccccccceecceee 57
Literatura 59

%
v\



