OBSAH

'
Uvod, podstata usmérriovaciho a zesilovaciho jevu . . . . . . . . . . .. T
Zakladni pojmy automatiza¢nitechniky . . . . . . . . .. ... ... 7
Provozni vlastnosti usmériiovaciho prechodu. . . . . . . . . . . . .. 10
Struktura a spolehlivost polovodi¢ovych soudastek . . . . . . . . . . . 11
Vlasinosti. polovadicovych-soucdstek . o = o v o Loat i md oS U o 14
DL T T o e R SR et AP ER R e R e e 14
200 T T (o T | e R 1L TN T b ol Ut | W O Vot S iy B A 14
Stabilizgenifdiods: ™ 5. TN s ST S e R e S S e s 24
RIS diBdrl” e e T AR R e N RN 36
5 E e T g e AR R R AR e DI e A W i o 37
EMTiRtanyE=. o A e e e R e 64
Tranzistory fizené elektrickym polem = . . .70, 0 Lo Uonr oE 0 e 74
(FERIMISTOLY. % a0’ (o fms . b ey b L e L ey e 80
Napétove zavislé odpory (varistory). . . . . . . . . . . . ... ... 83
nHOtoelektrické sONCASHCY~ (75 1 o L R i o e e e 84
Exminscentnlidiody: [ > i s B e g e e R ey A 90
AUV CIARKE e o e (T e T 3 e 0 S B e e ) 95
Magnetorexistory s “of SaeH ol e e e R T S 99
PolovodiCoye: tenZoMet IV 25 o o all S Biind oty < L SN RRAIT A B 102
CHlEdicl ANk i s eyt el sl T SR CO AL 104
Tategroyant ObvDAYL & F. i S o e O e i e L 105
I T ZAEBICS 35 T e b B ok et B ariny Bt B4 2 W R s 109
Galvanicke elinkyia AKUmuIBtOry ;. 7 v sndiae sl o ke LS 109
IS ETIQVECE 750 7 s e e At T e T e S SO 113
b1 LV YT vl AR S S S G S A I L A RS0 o R R e 119
Napajece pro prostiedi s nebezpe¢im vybuchu . . . . . . . . . . . .. 137
S aCellmaNICE e o i g T e s T e T e O L T R R 139
Einedenl ze SOt et o U A AR, R S R S S O 151
Zestloxace sttidaviel napstc P00 v 5o ST ot L PSRV SU R e 151
Zesilovace stejnosmérnych napétia proudd . . . . . . . . . ... . 158
Nl oSNt ale s T o e s AT Ui Bod i A A N e B eI 181
ZeSHOVACENESPOJItE: 5 B e e S e T D e 181
2T YT e BN KRS o ot IR N A R A 196
Bezkontaktni dvojhodnotové fizeni . . . . . . . . .. ... .. b oi5+ 196



VII.

31.

VI

32.
5.

IX.

35.
36.

XL

XII.

37.
38.
39.

41.
42.
43.

45.

47.

49.

DYJIR

Xrv.
XV.
51

52.
53.

EORERRClenN < | ¢ « 1 A e A R N R L TR o IR S S 211
PR DCREZESIROaRe. . Y - o oy g SR AN SRR Ly S s e S 229
FEEETONANE ZERBOVARE 1 50 s o v R | O S N TR R 229
INORORAT BERMOWRE =~ T S A TR Y e s mi b e g R A 282
CUsHchte abpods e e N e T S S e Sl e e 286
CHBRRS v s R DT LR, e T b e il SV S e 0 286
Pfevodniky analogové Cislicové a ¢islicové analogove . . . . . . . . . . 313
Bezkongtaloint SimOCCPOIORY . 2. 55 i A b e U e e e st 319
Shktnk sndugles - et VR SR AR E R S e e 320
HOtOplEk InEREISnlNate - 2.0l el i s i, i T5 b b e R ey 323
T O R S R A Y P e sk ok SN 331
Mé¥ici prevodniky a pfenos informaci . . . . . . . . . . . ... ... 339
o e T e R R R IO S RO B T e B RN T T R e 353
StoZend méFicl a reguladnt-zalieeni ©. . . .S Taie G o ahiesie ars 358
MEFEAVPEROKRRApRIN. o . 1o b s olihidt sl oA it e AR S o v T 358
Regulator napéti stejnosmérnéhodynama . . . . . . . . . . . . . .. 359
Regulace napéti automobilového alternatoru . . . . . . . . . . . . .. 360
Regulace napéti generatort stfidavého proudu . . . " . . . . . . . . .. 363
U T T e R T A SRR PR g e et e R e 363
Rizeni stfidavého napétia proudu . . . . . . . . . . . .. .. ... 365
Polovodi¢ové vykonové spinace pro stiidavy proud . . . . . . . . . . . 367
Cislicové méfeni frekvence ota&eni: nisobeni podtu impulsi . . . . . . . 369
Regulace frekvence otadeni stejnosmérného servomotoru. . . . . . . . . 371
Regulace frekvence otaceni stejnosmérnych motora vétsiho vykonu . . . . 372
Pohon EoRORImE- Mooy . i o2 N7 v o e S N R e e T 374
ERIPRFOT RS POIORRY &+ 2.7 3 A0k A I s Ay s RS A R e 375
Programované stavépi sopfadnic .- 00000 Ja T an s 0 UL el G 376
Cislicové Fizeni obrdbécichstroft . . . . . ./ .. . s e e . 380
Automatické Fizeni vyrobnich pochodd . . . . . . . . . . . . . . . .. 383
Stavba zarizeni s polovodi¢ovymi souédstkami . . . . . . . . . . . . .. 386
Ochmang: profi/ elektinckému rulent 5007 0 Sagsiial oo S SRR S el 390
Ochrana proti vlivim pracovniho prostfedi . . . . . . . . . . . . .. 391
INSOISIIPVORE [0 5 il M PN TSN L | om0 o MR e el g 28 397
o a i - R AR A e bl s R SRR L G R R L SRR g 400
o M NS A R e Y S e SR 3 T A LT T R 401
R = 2 0 = ity GO AR o e st I 2R i de 13 i T R 403



