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0. PRED VA

Predklddend skripta jsou 2. vyddnim skript, jeZ vyZla v r. 1984 pod nézvem
"Opera¥n{ vyzkum ve stavebnictvi I".

Ve 2. vyddni doflo zejméne k t&mto zréném:

Byla zaifazena nové kapitola 1, jef podrobnd charakterizuje operalni vyskum
a zaflenuje jej do Xir3fho kontextu matematického modelovéni v Fizenf.

Déle byly nové zatazeny: Uloha o optimélnfm vyb&ru technologif (odst.5.7.1.2),
po¥italovy program pro fefenfi Yloh LP simplexovou metodou (odst. 5.14), dopravn{
dloha (odst. 5.15) a nelinedrn{ programovéni (kep. 6). Krom& toho byly i v ostat-
nim textu provedeny drobn&j3{ zmé&ény e Yprevy (nepfiklad formulace dlchy o opti -
mélnim vyrobnim progremu v odst. 5.5.2.3 apod.)

Pres vZechny provedené zm&ny neni vysledek zdaleke takovy, Jjeky jsem si pd -
vodn& pfél, a to ani po obsahové, eni po formélnf strénce. Provedeni dal3ich
zemy:lenych zmén bylo znemoZin¥no zejména nutnost{ dodrZieni plémevaméhe terminu
odevzdéni &istopisu skript. Presto viak v&Fim, Ze skripte splnf svij dZel - uvést
posluchale do studia operadniho vyzkumu.

Pri &len¥ni textu bylo poufito b&Zn& poufivaného ¥len&ni na kapitoly, odstav-
ce, pododstavce atd. s obvyklym hierarchickym ¥{slcvénim. Obrdzky (a také pt{ -
kledy, vztahy, definice a v&ty) jsou ¥fslovény vidy v rédmci nejni23{ hierarchic-
ké jednotky textu, v ni¥ jsou pouZity, tj. za &{slo této nejni%3f{ textové hierar-
chické jednotky je pripojeno jext& &islo obrézku (prikladu, vztahu, definice,
véty). Vyjimkouje 6. kapitola, kde je ufito prib&Zné ¥fslovéni.

Na nékterych mistech textu (zejména v 1. kapitole) je uZita znalka " < "
ke zvyZen{ &lenitosti textu a také pro zdirezn®ni ukon¥eni urlité textové jed -
notky (nap*iklad konec definice, prfkladu apod.)

V zévéru skript je uveden seznam pouZité a doporu¥ené rozfifujic{ literatury,
ne niZ se v textu odkazujeme b&inym zpidsobem, tJ. Jejim ¥{slem resp. symbo -
lem uvedenym v hranatych zévorkéch.

KaZdému ¥tendFi budu vdilen za konstruktiwvni pripominky k obsahu a celkovému
pojet{ skript. Na zévdr plredmluvy pifeji kaidému &tendé’i mnoho Usp&chd pfi studiu.

V Praze, dne 24/11/1989

Autor



