=
.

[T
S
LV

(SRR ST VI TR CRE VR VI VIR SR SR VI S
.
N O MV U e W W

. .

A
o
N

.
.
w N -

Obsah

VEVOJ A KLASIFIKACE §fsrIcovicH POSITASY - = = = = = = = - - - - -

Vyvoj &fslicovych podftadl = = = = = = = = = = = = = = = = = = = =
Rozd&leni &islicovych podftadll = = = = = = = = = = = = = = = - - -

POLOVODISOVE STAVEBNT PRVKY POSITASE - - - = = = = = = = = = = = =
Bvod = = = = = = = = = = = = = = = = = &= = & = 5 = = = = - = =
Stupen integrace - = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = =
Technologie = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = =

Bipolérni technologie = = = = = = = = = = = - = = - = - - - - -
Unipolérni technologié = = = = = = = = = = = = = = = = = = = - =

Vyroba integrovenych obvodd = = = = = = = = = = = = = = = = = = -
Logické a pam&fové integrované obvody = = = = = = = = = = = = = =

Zékledni paremetry integr. obvodl = = = = = = = = = = = =« = - -
Logické obvody = = = = = = = = = = = = = = = @ = = = = = = = = =
Pam&fové obvody - - - - - B T T I

Konstrukce polftade = = = = = = = = = = = = = = = - = = = = - - -
Vliv rozvoje integr. obvodd na strukturu prostifedkd vyp. techniky

3. VNITHNERAMET - = =i B o e e et S e e
3.0 Bvod = = = = = = = = = = = = = =« = = e
3.1 Hlavnf pamdf = = = = = = = = c c c e 0 c e e mC oo e cme---
3.1.1 e b g i R AT R S S L RN g
3.1.2 Peritovd paméf - = = = = = = - - c m'c c e c e oo oo
3.1.3 PolovodiZové pamdf BAM = ~ = = = == = = = 2 o = = = 2 a2 == -
3.1.3.1  Polovodi&ové pam&fové obvody RAM = = = = = = = = = = = = = = =
3.1.3.2 PolovodiZové hlavnf paméf = - = = = = = = = = = = = = = - - -
3.1.4 Organizace pamdti = = = = = = = = = = = = = - = = - = = = = - =
3.1.5 Zajisténi informaci v paméti - = = = = = = = - - - - - ——---
3.1.6 Adresovéni peméti = = = = = = = = = = = = = = = = - - - = - - -
3:1.7 Virtudlnf paméf = = = = = c e o c 0 o e c e e e e e e -
3.2 RegiBtry = = = = = = = = = & & = o e - m e e - e - - - - - .-
3.3 Asociativnf pamdt == = = =G 2 oo oo oo aiic cevaa
3.4 Permanentn{ pem&ti (ROM) = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = =
4. Rap18, L0GIKA PRERUSOVANT, ARITMETICKO-LOGICKA JEDNOTKA = = = = =
4.1 Radi = = = = = = = = = = 0 = o c oo - - - - e
4.1.1 DVOE =% o o 3w = i i i e e, s b Vo o
4.1.2 Registry Padie = = = == ¢ = o = c/c 0 & e ocic e s
4.1.3 REAFCTIMOD Y OATEDAATE 6~ et ot GBS s S0 e D i e S SR
4.1.3.1 OBYOUOVE DEERNT = i = = reiie e e T e N e
4.1.3.2 Mikroprogramové ¥fzenf = = = = = = = = = = = = = = = = = = - =
4.1.4 VyuZit{ mikroprogramovéni = = = = = = = = = = = = = = = = = = =

" 16

19
19
20
21

21
22
23
24
24
24
24
25

27

27
30
30
31
32
32
34
35
37
38
39
41
43
43

46
46

46
47
47
47
47

50



4.
4.

AS LIRS
.

I Y

OO0 -0 OOV OY O
.
o A VY PV UV PVRR VI

. ¥, L
(SR RS RS IS R I e o e N VA VN o)

. .

N NNNN N NN NN NN
o

&
3

N

TEE S

.
LV

T e
WO

SR

Logika prerudovéni
Aritmeticko logickd j

PRIDAVNA zaRfzint pod

ednotka = = = = = = = = = = = = = = = = - - =

S (e R e e e

Gvod = == = = = =
Rozd&leni pi#idavnych

POSITACE - - - - - -

.
-

Ovod =« = = = = = = -
Dal3{ charakteristiky
Préce s p¥id. zafizen

zaf{zenl = = = = = = = = - - - - -e- -

fmi = = = = = = = =2 @ o 2 - .- - - - -

Ovod = = = = = = = = - . e e e e e e e e e et e e e - - -
Rfdfc{ jednotky prid. zaffzenf = = = == = = = = = = = = = = = =
Provédéni vstupnich/vystupnich operacf = = = = = = = = = = = - -

Kandly - - = = - -
Priklady = = - - - =

Pod{tad EC 1027 -~
Poditad EC 1045 -

MINIPOSITASE - - - -

Vyvoj minipoditadd -
Struktura minipoZita

€ = = = @ = = e ... ... ------

Procesor = = - - = - . e e . e .- .. .- .- ====
Hlavni paméf = = = = = = = = = o 0 o @ o o e m o e caso o

Prid. zarizeni-jejich
Zéklady pienosu dat
Prenos mezi dvéma

Preruseni procesoru
Prenosy dat po sbér
Priklady minipoZ{itadd
Minipo&ita& SM 3-20
Minipo&{ta& SM 4-20
Minipod{tad SM 52/1
Minipo&{ita¥ ADT 450
Minipo&{itade s délk

MIKROPOSITASE - - -

Rozd&leni a vyvoj mik
Mikropodital - - - -

pifipojeni a pienosy dat = = = = = = -« - - -
po vstupni/vystupni sbérnici = = = = =« - - -
zaffzenimi = = = = = = = = - = ¢ = - = - - -
prid. zaffzenimi = = = = = = = = = = = - - -
RIGE < win =l = R R

o e O e
i e e gy, B TG T Wy ST o
ou slova 32 bitd = = = = = = - = - - - - - -

TOProcesori = = = = = = = = = = = = = = - = =

Mikropo&itadové komponenty = = = = = = = = = = = = = = = = = - = =

Jednoobvodové mikroprocesory = = = = = = = = = = = = = - - - - =

Jednoobvodovy mikro
Bitové mikroproceso
Jednodeskové mikrop
Jednodeskové proces
Zékaznické obvody

poditad = = = = = = = = = - = = = = = = - - -
rové Fezy = = = = = = = = = = = = = = = « - =
ofitade = = = = = = = = = =« = 2o o o - < -
OFy = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = =

51
53

55

55
56

57

57
b
60
60
62
63
65

69

69
Te

i

5
VA
77
79
S,

79
80

83
85
89
&9
94
95
96
97

98

98
99
105

105
110
111
112
116
117



8.4 Vyvoj programd pro mikropofftafe - - - - - - - = - - - - e e
8.5 PMKlgdy = = === o= = o cc - cemm==m-aeeoo.
8.5.1 Mikroprocesor 8080 = = = = = = = = = = = = = = = = = = - - - & o
8.5.2 Systém SM 50/40 = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = ~ - o
8e5e2.1 Jednotlivé desky systému SM 50/40 = = = = = = = = = = = = - =
Be5.2.2 Otelové orientovand zaffzeni na bédzi SM 50/40 = = = = = = = =
8.5.3 Distribuovany podftafovy systém CM 53/10 = = = = = = = = = = = =
9. TiCHNICKE PROSTREDKY PRO SBER 4 PRIPRAVU DaT - = - = = = = = = - =
9.1 Rudni sbér dat = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = e
9.1.1 Zarizeni Consul pro pfipravu dat na pruZny disk = = - = = = - =
9.1.2 Vicekldvesnicové systémy pro pfipravu a piredzpracovdni dat
zaloZené na minipo&{ta&fich SMEP = = = = = = = = = = = = - = - =
9.2 Mechanizovany sbédr dat = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = =
9.3 Poloautomaticky sb&dr dat = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = =
9.3.1 Sbér dat s OCR, OMR @ OBCR. = = = = = = = = = = = = = = = =« = =
9.3.2 Bezdokladovy sbirny systém - = = = = = = = = = = = = = = - - - -
9.4 Automaticky sbdr dat = = = = = = = = = = = = & & = & & - - - - - -
10. ZKKLADY DALKOVEHO PRENOSU DAT = = = = = = = = = = = =" = = = = = =
10.1 Smér pPenosu = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = - = = = = =
10.2 Podet soufasné prenddenych bitl = = = = = = = = = = = = = = = = -
10.3 Synchronizace pfenosu = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = =
10.4 Prenosovd rychlogt = = = = = = = = = = = = = = = = = & = = = = = =
10.5 Druh 8poje = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = - = - = - -~
10.6 Stdlost zifizeni spoje = = = = = = = = = = = = = = = = = @ = = = =
10.7 Délka 8poje = = = = = = = = = = @ = = = = = = @ = = = = = = = = =
10.8 Vlastnictvi spoje = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = -
10.9 Druh ménile 8ignédlu = = = = = = = = = = = = = = = = - = - - & - -
10.10 4abezpeleni pfenosu = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = =
11,  S17E VIPOSETNf TECHNIKY = = = = = = = = = = = = = = = = = « = = =
1,1 Ovod = = = = == 0 = o - e e e e e e e e e == gL e S
11.2 Technické prostfedky sit{ vyp. techniky - - = = = = = = = = = - =
D120 b Paradn gy P iie b iaie s ol o R Sl S s o SRR B PR
11.2.2 Dal3{ technické prostfedky sitf vyp. techniky = = = = = = - - =
11.3 Klasifikace sf{tf vyp. technlky = = = = = = = = = = = = = = = - = =
oL L R LT L T o e L R gl TR S e S o R
11.3.2 M{eto FfzeNl = = = = = = = 0 e 0 o - c c c c e e e e e el e~
11.3.3 Topologie = = = = = = = = & & = - . .- - - - - .- - .- -
11.3.4 Zplsob pfenosu dat v sfti = = = = = = = = = = = = 5 @ - - - o -
11.4 Rfzenf komunikace v sfti vyp. techniky = = = = = = = = = = = = = =
11.4.1 Rfzen{ komunikace na dvoubodovém SpOji = = = = = = = = = = = = -
11.4.2 Ridfci protokoly datového spoje = = = = = = = = = = = = = = = =
11.4.3 Sifové architektury = = = = = = = = = = = oo c o = = c o cw

117
119

119

124
126

130

131
131

134

136
136

136
136

140

141
141
141

145
145
148

150

150
153

153
159

165
165
165
169
171

171
173
177



11.5 Priklady efti vyp. techniky = = = = = = = = = = = = - - - - - - 178

11.5.1 NespraZené s{t& DPD = = = = = = = = = = = = = = = = - = = = = 178
11.5.2 PeiRIalTovE BIb = 3 v c s LR S Ll e N e R e e 180
11.5.3 Pod{tadové 8fté = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = - = = 182
11.5.3.1 R0zSEhlé 8{t& = = = = = = = = = = = = & & - - - - - - - - - 182
11.5.3.2 CREETI R S S B S e e e S e 182
11.5.3.3 Potitadovd sif SMEP/JSEP = = = = = = - = « = == o o - == 182
11.5.3.4 Potftafové sff SMEP - = =\~ = = = = = - - - - - - - - - .- 184
12. JEDNOPOZITAZOVE A VICEPOSITASOVE SYSTEMY - - - = = = - - - - - 186
12.1 Jednopodftalovy systém = = = = = = = = = = = = - - - - - - - - 186
12.1.1 Jednoduchy tok instrukci, jednoduchy tok dat - = - - - - - - 186
12.1.2 Jednoduchy tok instrukci, vicendsobny tok dat - - - = - - - - 187
12.1.3 Vicendsobny tok instrukecf, jednoduchy tok dat = = = - - - - - 187
12.1.4 Vicendsobny tok instrukci, vicendsobny tok dat-viceprocesoro-

VY 8y8téM = = = = = = = = = - - - - - - - - - - .- .- 188
12.2 Vicepo¥itadovy systém = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = 195
12.2.1 Lokéln{ vicepoli{ta¥ové systémy univ. podftadl - = = = = =« - - 196
12.2.2 Lokélni vicepo¥ftadové systémy mini a mikropoditald - - - - - 199
12.2.2.1 Vicepoditadové systémy zaloZené na mikropoditadich - - - - 199
12.2.2.2 Mistnf 8{t& (LAN) = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = 200
13. ZKKLADY SPOLEHLIVOSTI = = = = = = = = = = = = = = = = - = - - - 205
13.1 OV0d = = = = = e c 0 e e c e e c e e cecc e "= 205
13.2 Spolehlivost po&itaiového systému - = = = = = = = = = = - - - - 206
13.2.1 = 2&kladni charakteristiky spolehlivosti po¥. systému - - - - - 206
13.2.2 Zékladni zapojeni zaffzen{ v po&. systému z hlediska spo-

lehlivosti = = = = = = = = = = = = = = 5 & & - - .- - - 207
13.2.3 Spolehlivost celého po¥. systému - - = = = = = = = = = = = = 208
13.2.4 Metody zvySovéni spolehlivosti pod. systému = - - = = = = - - 208
4. TECHNICKA PECSE O POSITAGOVY SYSTEM - - - = = = = = - - - = - - 209
14.1 Diagnosticky systém polftade = = = = = = = = = = = = = = = - - 209
14.2 Délkové technickéd pé¥e = = = = = = = = = = = = = = = = = = = - 211
15. SPOLUPRACE ZEMI RVHP VE VfP. TECHNICE = = = = = = = = = = = = = 213
15.1 Systémy JSEP = = = = = = = = = & = = & & e - - - - - - - - - - 213
15.2 Systémy SMEP = = = = = = = = = = = & o & & = = = - - - - - - - 218
16. PROGRAKOVE VYBAVEN! DALKOVEHO PRENOSU DAT = = = = = = = = = = 220
16.1 Programové vybaveni DPD u univerzdlnich poditadd - = - « - - - 220
164342 Programovaci prostiedcy DPD v 0S/uC (IBK) - - = = = = = = = = 220
16.1.2 Prostiedky pro DPD v DOS/EC = = = = = = = = = = = = = = - - - 230
16.2 Programové vyoaveni DPD u minipodftadli = = = = = = = = = = = = 232



