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Problematika dloh F{zenf

1.1 2ékladn{ pojmy teorie Fiseni

1.2 Zékladn{ struktura regulainfho obvodu

Problematike ziskdvén{ matematického popisu
2.1 Vektorovy pFistup ziskdvén{ dynemického popisu
2.1.,1 Mechanické systémy
2.1.2 Elektrické systémy
2,2 Skeldrn{ pF{stup z{skdvén{ dynamického popisu
2,2,1 Mechanické systémy
DS 2.1
2,2,2 Elektrické systémy
DS 2.2
2.3 Problematika dynemickyeh struktur
DS 2.3
2.4 Tabulky enelogif fysikdlnfch obord
2,5 P#{kledy sestaven{ matematickych modeld
DS 2.4 /motor/
DS 2.5 /repro/
DS 2.6 /nédoba/
DS 2.7 /pec/

Linedrn{ dynemické sysiémy
3.1 Linearizace nelineérnich rovaic
DS 3.1
3.2 Linedrni systémy
3.2.1 Diferencidln{ rovnice
DS 3.2
3.2.2 Flenosovéd funkce
3.2.3 Frekven®ni{ charakteristika
3.2.4 PPechodové charskteristika
3.2,5 Véhové funkce
3.2,6 HNatematické souvislosti pppisu
linedrnich systésd
3.3 Typové dynemické Elénky
3.3.1 Proporciondln{ &ldnek
3.3.2 Setrvalnf Slének
DS 3.3
3.3 Integradn{ &ldnek
3.4 Derivalni Eldnek
3.5 Kmitavy &lének
DS 3.4
3.3.6 Vyznem kmitavého &ldnku
3.3.7 Dopravni zpofd¥nil
3.4 Blokové ealgebra
DS 3.5
3.4.1 Plenosové funkce u #f{dicfho obvodu
IS 3.6 :
3.5 Stabilita F#{dictho obvodu
3.5.1 Algebraickd kriteria stability
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4.0

5.0

6.0

7.0

DS 3.7
3.5.2 Frekven¥ni kriteria stability
s 3.8
3.5.3 UOprava logaritmickjch cherakteristik
DS 3.9
3.5.4 Paraleln{ kombinace PID
3.5.5 Korekce zpdtnovazebnim obvodem
3.6 Kvalita regulace
3.6.1 Pr{md kriteria kvality
3.6.,2 Pfesnost systémd v typovych ustélenych stavech

Metoda stavového prostoru
4.1 Formulace dlohy
DS 4.1
4.2 Reden{ stavovych rovnic
DS 4.2
DS 4.3
4,2,1 Obreazy vdhovych funkci
4.3 Metodika &fslicového vypodtu
DS 4.4

Deterministické experimentdlnf metody
5.1 Aproximace monotonné nardstajicich pfechodovjch
charakteristik

DS 5.1

5.2 Aproximace pfechodovfch charakteristik s pirekmitem
DS 5.2

5.3 Odhad dynamiky £ &asovych prdbZhd

5.4 Identifikace pomoc{ harmonického signédlu

5.5 PouZit{ modeld pro identifikaci

Nelinedrn{ dynamické systémy
6.1 Typické nelinearity
6.2 Metoda fdzové roviny
DS 6.1
DS 6.2 s
6.2.1 Typy singuldrnich bodd
DS 6.3
6.3 Metoda ekvivalentnfho pfenosu
DS 6.4
6.3.1 VyBetfeni stability nelinedrnich obvodd
IS 6.5
6.4 Ljapunovova teorie stability
6.4.1 Definice stability systému
6.4.2 Piimd /druhd/ Ljapunovova metoda
DS 6.6
' DS 6.7
6.5 Vgznem analytické dynamiky

Diskretni dynamické systémy
7.1 Problematika diskretnfch systémd
Telel Tvarovaci &leny
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9.0

T.2

T.3

T.4

Te5

Z-transformace
T7.2.1 Odvozeni Z-transformace
Te2.2 Zp&tnéd Z-trensformace
T.2.3 Modifikovand Z-transformace
T.2.4 Vlastnosti a tabulka Z-transformac{
Blokovéd algebra diskretnich systémd
7.3.1 PPenosové funkce diskretnfho systému
7.3.2 Blokovd algebra
DS 7.1
Stabilita diskretnich systémd
T.4.1 Definice stability
DS 7.2
Te4.2 Névrh diskretnich systémd
Modelovén{ diskretnich systémd

Poufitf ndhodnych procesd v teorii F{zeni

8.1
8.2
8.3

8.4
8.5

9.1
9.2

9.3

Terminologie néhodnych procesd
Ufselné charakteristiky néhodnfch procesd
Spektrdln{ pfedstava ndhodngch procesd
8.3.1 Tvary spektra néhodného procesu
8.3.2 Vykonovéd spektrdln{ hustota

DS 8.1
Technickd problematika zi{skdvédn{ odhadl

Prichod néhodného procesu dynemickym systémem

8.5.1 Poufit{ bilého Sumu

8.5.2 Generdtor pseudondhodného bindrnfho signdlu
Simulednil jesyk pro spojité a diskretn{ systémy SISY

Oved
Strukture programu SISY
9.2,1 Linedrn{ bloky
9.2.1.1 Pgrametr
9.2,1,2 Sumdtor
9.2.1.3 Integrdtor
9.2.,1.4 Dopravni spofdéni
9.2,2 Nelinedrn{ bleky
9.2.2,1 Nasyceni
9,2,2.2 Necitlivost
9.2.2.3 Relé
9¢2.2,4 TFent
9.2.2.5 Vdle v plevodech
9.2.3 Cfslicové bloky
9.2.3.1 Vsorkovad
9.2.3.2 Tvarovad nultého Fddu
942¢3:3 Ufslicovy korekinf &len
P¥{prava simulainf dlohy
9.3.1 Edice
9.3.1.1 Jméno dlohy
9.3.1.2 Uiivatelsky modul
9.3.1.3 Struktura systému
9.3.1.4 Definice vystupd
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9.4

9.5

9.7
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9.3.2 Pfeklad

9.3.3 Sestaveni

Komunikace s programem

9.4.1 Uvodnf text

9.4.2 Nastaveni paremetrd

9.4.3 Nastaveni pofdtednich podmfnek

9.4.4 Neastaveni podminek integrace

9.4.5 Nastaven{ &fslicovych korekinich Zlend
9.4.6 Zobrazen{ vysledkd FeSeni pseudografem
9.4.7 Protokel o simulaci

Archivece vysledkd Fedeni{

Program SISY na podftai ADT pod DOS - IV
9.6.1 Dévkovy reiim zpracovéni

9.6.2 Volba jednotky pro vypis protokolu
PF{klady pou¥it{ SISY

9.7.1 Kmitavy &ldnek

9.7.2 Systém s &f{slicovym reguldtorem
9.7.3 Regulace vodn{ turbiny

Metodika Z1slicového modelovéni{

9.8.1 Problematika ¥fslicové simulacee
9.8.2 Stabilita numerickych metod

9.8.3 Chybné pf{stupy pFi poudit{ pofitald
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