1.1

111
15142
1713
152

1.2.1
1322
1.2:3
1.2.4
1328
1.3

1321
1182
13813
1.4

1.4.1
1.4.2
1.4.3
1.4.4
1.4.5
1:5

1:S:1
1.5.2
1.5.3

2.1

2101
2172
238
2.14
2315
2.1.6
23157
22

2.2:1

Obsah

UVODEMEST, &0l e . L P Fics e
TEORIE GRAFU

Zaklady teorie graft a siti

Neorientované grafy

Sled, cesta; sit,;sttom  FRRmRemRE | T, e
Oentovaneiara fultes Jmebi s a te L e
Nékteré elementarniGlohy . . . . . ... . ...
BludistesuEei e S T e
Eulerav ldhdhdmlllonovskd éaravgrdfu TN
Minimalni strom

Obecné feseni mlnlmdlmho stromu

Podet cest orientovanou siti . . .. .. .
INejkratSifcestalsitises by alicl ¥ b @y 0 b o e el
Fordiv a Fulkersoniiv algoritmus . .

Dantzigova uprava algoritmu e
Nejkrat3i cesta jako Gloha lineArniho programovani
Nejkratsi cesty mezi viemi uzly sit¢ . . . . . . .
Minimalni s¢itani .

Zobecnéni minimalniho s(‘.ndm a vypoéetm hledlskd 5

@Optimalnfilokace: ™ (Th. i s S
Dekompozicni princip hledani nejkratsi cesty . . .
Zobecnéni dekompozi¢niho postupu a stabilita feSeni
Dalsi optimalni cesty

Nejdelsi cesta siti il g

Cesta s nejvétsi pravdepodobnosu R AR Y,
Cesta s maximalni propustnosti . . . . .

OPTIMALNI TOKY SfTf . . .0, . . .. ..

Toky bez ocenéni . . . . NERETS
Maximalni tok v rovinném grafu ........
Maximalni tok jako nejkratsi cesta . . . . . . .
Obecny algoritmus pro uréeni maximalniho toku

Uloha o maximalnim toku jako problém linearniho programovani . . . . .

MinimAln{tokysi (it oS N S
INékitera Zobecnénif tokil visitisr =2 iR e
Bynamicketokyasttips . S on B s VSR e
Nakladové ocenéné lokyvsm e e Rt
Formulace Glohy s nakladové ocenénymi loky 3



222 Primalni algoritmus minimalizacenakladd . . . . . . . . ... ... .. 99
2:2:3 " 'Dualni algoritmusindinimalizace nakladi'.  Gifiie o il & L n e TGRS 107
2.24 Minimalizace nakladl pfi zvétSovani propustnosti sit¢ . . . . . . . . . . . 112
3 EXTREMALNIPAYGEBRAA GRS, oo e B s el 120
3.1 Analyzainechodhocenyeh grafli' . v "o % o L8 50 Sl e S LR St 120
ST A MAtICE SOUBBANONLTA® s 1 Ll S i o SR sl A DR R 8 A 120
Ssl-ogviIncidencnismaticetlhodie % iy S 50l ka0 T s ) SN R TSR 125
3:2 Optimalni cesty mezi viemi dvojicemiuzld . . . . . . . . . . .. .. .. 128
8215 INeTkzatsitanaidelRitcesty. w20y st i iy Sratiie L ST s R AR R R 128
B2 Cestyeserzesiletimui il o (v it s lOVIC e RO T i v L IR IS (S 131
322 34 SCesty s Ipropustnostiacesty Sprofilem it e T T SRR R R 132
2 diFAplikdcelextremaing ialgebry e Lilo Ll G Ul S8 U W o DR A e e 133
813 EuletovsiaiHamiltonoVy CYkIY &l e R e R s A B 135
AW Enlertvroykinsinmt el e e S SRS RS f R T e U R e 135
830" Ulobatcinskehoiistonose v & I IR by bl il R SR G 136
SRBUHHAMItONOVICYRINE S % o i s ettt i s e e s i 1At el A 139
38ME]]ohatobchodntho)cestuict ot il s e e e e 140
4 METODY: ANALYZY:KRITICKE CGESTY: & .. .l T hiuinii o Wt 143
4.1 ChasOVATANAIYZA b o0 Lo L il S A A A e A R SR 143
A I OnSTURCATSPEVIYISTIE S i St b i e i S e SR U, 143
S 1.2 Il CIRastl |l it Lo e Ll L e e 146
@13 v Inverzniizobrazeniialacy kKOOSRt =it Uy hia 1 By sl MR SRR BRI 152
4.1.4" Indexovanf uzlly ai oznaovanfii€innostt .0\ . L oL o0 TG R 156
S e ldentifikkdceloyRIN s s Fivs - o G h R B S T s Sl RSN DR 158
4956 5 OhodnocentiCINMOBES" 5 s Vst Taligtiia a7 10 28 el A Al e 160
A s Vyposetkritickeicegtyiniil . v Vel el e ol o R e e e L 163
ASNVYpocet M Siting dvi (o LG Il inerg Bt oL G Sl ST e S 166
4895V ypoacevatabuleen: - il L B SR el R R IR 168
4113108 Daldi Casoveirezervy: Snnostils Joniisl s sl e SRR st ITal Sl e 173
&il:11 Odlidné terminy Zakoncenirasmilniky .o 51 a a8 o R L e, 178
41127 Dodatetnétvypatty:umetody PERT =00 & 0 ol e (s a0 e o e 180
42 INARIAAOVERVY POSEY S all | T, bl miontes Aoy b o S R B S e e 184
421N Naztahsmezd sasenraimAkladyiCInnostats 1 S50 R e s R A Sl 185
422 Eunkceingkladoyehoispadus: st i o snaatit Picies St s Sau e b Rle tL 188
4.2 315 Vziahimezi dasem'a naklady celéakee ./ & oL o0 i s, GRS Ll 088190
424" 'Neptimée nakladyiakce a postup vypostida i i de ol i e 192
4.2'5¢ 0. Phiklad:casovemakladovyCRivYPOStl: « i e deia o 3oV BRGNS HERL S 195
426 PrabshEnareAnEmaRIad e . h S a0 A T S M 201
43 KapacitiiVypoStyalesici st a2l palitet ing o A0 s Gt SN aNs e 202
43 eNEdEhtelng Zdrojeiys . o L aa s Uil e s DU et SR R IR B 202
4.3.2 Postupné rozhodovani o nedélitelnych zdrojich . . . . . . . . . . .. .. 204
43 8EtiDelitelnéizdroje sttt LR £ TS SRR TN SRR e 209



o4l

Syl
i1:2
i3
5.1.4
52

5.2.1
)7
9,23
524
3125
9.3

.81
51N
9:3:3
534
9.3,9
5.3.6
Oid. 7,
538

6

6.1
6.2
6.3
6.4

BILANCOVANI VYROBNIHO PASU . . . . .. .. .. ... ... 211

Formulace tlohy a vztahy mezi veli¢inami . . . . . . . . ... ... .. 211
PouzZivane oznaCoVARIREImNEiias. |1 o o1 TR b e S s 211
J 5o 3 1 FT e R o) ) R S gt i s R R R R o s S o o R PR 212
AN BT I AT Ay D\ A S v o S s i SR S R o3 0 S R Ol o e 213
Ueeloveiunkeeds: < sl Lo Gr cipl ion SICRS SRR 1l AR S e e 215
Zaznanmndaifisaimetody FeSenfl i H8 e i L b 218
MEtodyrteSent sl waiin it U ERE ) Sy Gk s Cateil b i A S S S S 220
BouZititinearniho ProgramoVAN v S gbiit e o sl Bk it ot tet oSt 221
DOdlsiimetodyiTeSenifidisd s < A0, i e e shii kel i e e 222
MetodaitechnikoubvalWrs e ine: & o8 (R o & U EEmRaRITN o6 St e St i ) 223
R kladis o I R s T T S e e s LA LT e e 225
Reseni problému pomoci tilohy o nejkratsi cesté siti . . . . . . . . . . . . 228
VP AN CV VN G R s o e s R (O st Sl R S L b P e e S S S 228
Eraklad @il ast e s, Bt A ¥ 2o ek sl o s MR o el SR M 233
ZjednodnEeni v ypoSTURES N fon 0 SN S iR S S e e e R 237
Usporadanf vzl pro pracoVist® doskupini’ v ..o i oo dre i el 239
Casové ztraty pii postupu z vyrobku na vyrobek . . . . . . . . . . . .. 242
Casové ztraty pfi postupu z operace na operaci . . . . . . . . . . . . . . 244
Spoletné pfifazeni operaci na stejné pracovisté . . . .. . .. .00 . 245
Vyludujici se spole¢né pfifazeni operaci na pracovi§té . . . . . . . . . . . 247
MBTODASYETVIFASMEBZING S s b st N e gt B 248
PEitazovAcisprobIeM s ik B R i St s g St e n SRR sl ok dat e 249
OkriFniEproblém iine £ Lieient L i R et Aol N S st SR O 255
BDopraviisprobIems e 4t i o SR s e e S 264
ObecnYipHaZoVACIIProbIEM I oty ias A5 Oh St e S s St 271
CINERATIRA G- i s cias St s Al Sy s o R I e IR 281



