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BERICHTIGUNGEN.

Auf Seite 13 in Abb. 14 ist AC =r und A O = a zu setzen.

Auf Seite 13 in Beispiel 2 soll es heißen:
P sin ß+W„ — G cos a, Wh = G cos a — G sin o- tg ß. • .

Auf Seite 56 bedeutet P = 680• 10-8 Dyn die Kraft, mit welcher sich zwei 
Kilogrammassen in der Entfernung 1 m anziehen.

Auf Seite 110, in Formel (1) bedeutet W =% das sog. Widerstandsmoment.

Auf Seite 117, in „3. Knickung" soll es heißen: Stäbe von kleiner Länge können 
bei geringen Exzentritäteu auf Druck berechnet werden.


